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1. CZESC OGOLNA
1.1 Przedmiot i zakres robot

1.2.1 Przedmiot robot

Niniejsze opracowanie okre$la warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t dotyczace kabli
telekomunikacyjnych oraz instalacji teletechnicznych wewnetrznych wykonywanych w ramach robdét
remontowych w budynku Polikliniki w Siedlcach.

1.2.2 Zakres robot
W zakres rob6t wchodzi:

» instalacja sygnalizacji pozaru (SAP) i oddymiania ;
o system sygnalizacji wlamania i napadu (SWiN);
« instalacja sieci strukturalnej;

Wykonawca zlecenia zawiera umowe¢ na wykonanie instalacji, ktéra musi by¢ kompletna z
punktu widzenia wymagan technicznych, formalnych i estetycznych i dlatego Wykonawca zlecenia
jest zobowigzany uwzgledni¢ w swojej ofercie cenowej wszystkie Swiadczenia (roboty) tacznie z
uruchomieniem, §wiadczeniami wstepnymi, pomocniczymi i dodatkowymi oraz dostaw¢ materiatow i
sprzetu niezbednych do prawidtowego wykonania i eksploatacji instalacji nawet, jezeli nie zostaty one
doktadnie opisane w niniejszym zestawieniu $wiadczen oraz sprawdzi¢ we wilasnym zakresie dobor
tych urzadzen i materiatow.

Wykonawca, przystepujacy do przetargu, powinien zapozna¢ si¢ z dokumentacjg i
zaakceptowac wszystkie dokumenty, wchodzace w sktad dokumentacji przetargowej. Z samego faktu
uczestniczenia w przetargu wynika, iz Wykonawca zobowiazuje si¢ do zrealizowania, zgodnie z
zasadami dobrego wykonawstwa, kompletnej i doskonale funkcjonujacej instalacji. Wykonawca nie
bedzie moégt w pézniejszym terminie ubiegaé si¢ o dodatkowe wynagrodzenie, motywujac to ztym
zrozumieniem dokumentacji lub ewentualnym nie uwzglednieniem $wiadczenia w przedmiarze, ale
przewidzianego w dokumentacji opisowej lub na planach instalacji, lub wynikajacego z samej
koncepcji.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za urzadzenia 1 wykonywane prace, az do chwili ich
odbioru. Powinien on je utrzymywaé w ciggu catego okresu trwania budowy w doskonalym stanie i
podja¢ wszelkie $rodki zapobiegawcze, aby nie zostaly zniszczone lub skradzione, biorgc pod uwage
ryzyko istniejace na budowie.

Do Wykonawcy naleza wszelkie niezbedne zabiegi formalne, majace na celu uzyskanie
certyfikatu zgodno$ci od upowaznionych jednostek oraz pozwolenia na podiaczenie do sieci i
eksploatacj¢ obiektu.

1.2 Teren budowy
1.2.1 Organizacja robét

Przy budowie, oddawaniu do uzytku i utrzymaniu obiektéw budowlanych nalezy stosowac si¢
unormowan zawartych w Ustawie z dnia 7 lipca 1994r ,,Prawo budowlane” w aktualnie obowigzujacej
wersji.
1.2.1.1 Harmonogram robot

Przed przystapieniem do wykonywania rob6t Wykonawca powinien opracowac¢: harmonogram
rob6t, uwzgledniajacy ich rodzaje, kolejnos$¢, terminy i etapy, jak réwniez metody, sposoby i

technologie wykonawstwa oraz niezbedne roboty wstgpne i pomocnicze; harmonogram pracy sprzetu
ciezkiego; zatozenia i wytyczne dla zagospodarowania placu budowy.
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Przy ustalaniu kolejnosci i sposobu wykonywania poszczegdlnych rodzajow robét nalezy
uwzglednié¢: warunki réwnoczesnego wykonywania kilku rodzajéw rob6t na odcinkach przylegajacych
do siebie lub potozonych jeden nad drugim, w celu zapobiezenia nieszczesliwym wypadkom i
mozliwosci powstawania przeszkéd w réwnoczesnym wykonywaniu robdt na tych odcinkach;
warunki zapobiegajace potrzebie dokonywania zmian w elementach lub cze$ciach obiektu juz
wykonanego przy pdzniejszym wykonywaniu dalszych robét; potrzebe zastosowania Srodkéw
ochronnych przy wykonywaniu robét, przy ktérych bezpieczenstwo pracownikéw i innych oséb
mogtoby by¢ zagrozone.

1.2.1.2 Wprowadzenie na budowe

Przed rozpoczgciem robdt elektrycznych Wykonawca powinien zapoznaé si¢ z obiektem
budowlanym wzglednie terenem, gdzie beda prowadzone roboty oraz stwierdzi¢ odpowiednie
przygotowanie frontu robdt. Stan rob6t budowlanych i wykonczeniowych powinien by¢ taki, aby
roboty teletechniczne mozna bylo prowadzi¢ bez narazenia instalacji na uszkodzenie, a pracownikéw
na wypadki przy pracy.

Odbiorowi w szczegdlnosci podlegaja elementy budowy wykonane przez przedsiebiorstwo
budowlane, w tym: pomieszczenia central teletechnicznych; wneki przeznaczone do montazu
aparatury i urzadzen teletechnicznych; drogi transportowe, w tym drzwi i otwory montazowe
umozliwiajace transport urzadzen teletechnicznych do pomieszczen, gdzie beda zainstalowane;
fundamenty pod urzadzenia; przepusty kablowe; kanaty kablowe.

Przed przystapieniem do wykonywania robdt nalezy sprawdzié, czy teren, na ktérym roboty
majg by¢ wykonywane, jest odpowiednio przygotowany oraz uzgodni¢ z Zamawiajacym spraweg
ewentualnych prac pozostajacych do wykonania w celu prawidtowego przygotowania terenu. Nalezy
tu m.in.: w przypadku stwierdzenia w gruncie lub na nim nie wykazanych w dokumentacji kabli,
przewodoéw lub innych urzadzen - usunigcie lub zabezpieczenie ich, po uzgodnieniu z organem, do
ktérego kompetencji nalezy utrzymanie urzadzen lub nadzér nad nimi; drogi na placu budowy
powinny by¢ odpowiednio dostosowane do $rodkéw transportowych, przewidywanego ci¢zaru
przewozonych materialéw i innych przedmiotéw oraz urzadzen dostarczanych na plac budowy.
Szerokos$¢ 1 potozenie drég powinny odpowiada¢ wymaganiom dostarczenia, bez wzgledu na warunki
atmosferyczne, materialéw i innych przedmiotéw bez ich uszkodzenia do odpowiednich stanowisk
pracy.

Wprowadzenie na budowe odbywa si¢ komisyjnie z udzialem zainteresowanych stron i
udokumentowane jest spisaniem protokotu.

Przy przekazywaniu frontu robdt Zleceniodawca obowigzany jest dostarczy¢ Wykonawcy plan
urzadzen podziemnych znajdujacych si¢ na terenie robdt wzglednie ztozy¢ pisemne o$wiadczenie, ze
w danym terenie nie ma zadnych urzadzen podziemnych.

Przed przystagpieniem do wykonywania rob6t Wykonawca powinien otrzyma¢ od
Zleceniodawcy (Inwestora, Generalnego Wykonawcy) pisemne o$wiadczenie o uzyskaniu od
wlasciwego organu administracji pozwolenia na budowe dla obiektu i rob6t budowlano -
montazowych objetych zatwierdzonym projektem, badz kopig¢ tej decyzji.

1.2.1.3 Koordynacja robét

Koordynacja rob6t budowlano - montazowych poszczegdlnych rodzajéw powinna by¢
dokonywana we wszystkich fazach procesu inwestycyjnego.

Og6lny harmonogram budowy powinien okresla¢ zakres oraz terminy rozpoczgcia i zakofnczenia
poszczegdlnych rodzajow robot, wzglednie ich etapéw i powinien by¢ tak uzgodniony, aby zapewniat
prawidlowy przebieg zasadniczych rob6t ogélnobudowlanych, a réwnoczesnie umozliwiat technicznie
i ekonomicznie prawidlowe wykonawstwo robét specjalistycznych. Ogélny harmonogram budowy
powinien stanowi¢ podstawe do opracowania szczegétowych harmonograméw  robét
specjalistycznych.

Koordynacja nalezy obja¢ réwniez pomocnicze roboty ogélnobudowlane zwigzane z robotami
teletechnicznymi, jesli Wykonawca robét teletechnicznych nie bedzie ich wykonywaé wiasnymi
sitami, takich jak np. naprawa nawierzchni, stawianie rusztowan itp.
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Wykonawca wyznaczy osobe odpowiedzialng za prace, ktéra bedzie jedyna osoba uprawniong
do kontaktéw z Inwestorem i Generalnym Wykonawca. Osoba ta powinna posiada¢ niezbedne
kwalifikacje i pelnomocnictwo do udzielania odpowiedzi na wszystkie pytania techniczne i finansowe
dotyczace instalacji, podczas catego okresu trwania prac wykonawczych, préb, odbioru i gwarancji.

1.2.1.4 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce i winien by¢ prowadzony od dnia rozpoczecia robét do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy spoczywa na Wykonawcy.

Zasady prowadzenia dziennika budowy reguluje Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia
26 czerwca 2002r w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz
ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U.Nr
108,p0z.953).

1.2.2 Zabezpieczenie intereséw osob trzecich

Wiascicielem terenu, na ktérym znajduje si¢ planowana inwestycja jest Miasto Siedlce

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci
publicznej lub prywatne;.

Nalezy zastosowaé rozwigzania chronigce interesy oséb trzecich przed:

» pozbawieniem dostepu do drogi publicznej;

» pozbawieniem mozliwosci korzystania z wody, kanalizacji, energii elektrycznej i cieplnej oraz
ze srodkéw facznosci;

» pozbawieniem dostepu do $wiatta dziennego do pomieszczen przeznaczonych na pobyt ludzi;

» ucigzliwosciami powodowanymi przez halas, wibracje, zakiécenia elektryczne,
promieniowanie;

e zanieczyszczeniami powietrza, wody i gleby.

W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majace warto$¢ archeologiczna,
Wykonawca powiadomi Zamawiajacego oraz wiadze konserwatorskie i przerwie roboty do czasu
otrzymania decyzji okreslajacej mozliwos¢ i tryb prowadzenia robét.

Wykonawca powiadomi wszystkie instytucje obstugujace urzadzenia podziemne i nadziemne o
prowadzonych robotach i spowoduje przeprowadzenie przez te instytucje wszystkich niezbednych
adaptacji 1 innych koniecznych rob6t w obrebie placu budowy w mozliwie najkrétszym czasie. W
przypadku skrzyzowania lub znacznego zblizenia wykopu ziemnego do istniejacych podziemnych
instalacji 1 urzadzen nalezacych do oséb trzecich sposéb wykonania prac zabezpieczajacych nalezy
uzgodni¢ z miarodajnym przedstawicielem Wtasciciela tych sieci. W szczegdlnoSci nalezy dokonad
uzgodnien terminéw realizacji i czasu trwania robdt, w tym koniecznych wylaczen i przerw w
dostawie mediow.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca podejmie wszystkie niezb¢dne kroki majace na celu
zabezpieczenie istniejgcych instalacji 1 urzgdzen podziemnych i nadziemnych przed ich uszkodzeniem
w czasie realizacji robot.

W przypadku przypadkowego uszkodzenia istniejacych instalacji Wykonawca natychmiast
powiadomi o tym fakcie odpowiednig instytucje uzytkujacg lub bedaca wiascicielem instalacji, a takze
Zamawiajacego. Wykonawca bedzie wspotpracowal z odpowiednimi stuzbami specjalistycznymi w
usunieciu powstalej awarii.

Jesli w zwiazku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem robdt lub brakiem koniecznych
dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wtasnosci publicznej i prywatnej,
to Wykonawca na swdj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzona wtasnos$¢. Stan uszkodzonej lub
naprawionej wlasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji 1 urzadzen podziemnych nie wykazanych na planach i
rysunkach dostarczonych Wykonawcy przez Zamawiajacego i powstate bez winy lub zaniedbania
Wykonawcy, zostana usuni¢te na koszt Zamawiajacego. W pozostatych przypadkach koszt naprawy
uszkodzen obcigza Wykonawcg.
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1.2.3 Ochrona srodowiska i zdrowia ludzi
1.2.3.1 Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowiazek zna¢ wszystkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego
i stosowac je w czasie prowadzenia robot.

W szczegblnosci Wykonawca zapewni spetnienie nast¢pujacych warunkéw: miejsca na bazy,
magazyny, sktadowiska i wewnetrzne drogi transportowe beda tak wybrane, aby niepowodowaly
zniszczen w Srodowisku naturalnym; beda podjete odpowiednie Srodki zabezpieczajace przed:

» zanieczyszczeniem zbiornikéw wodnych i ciekéw pylami, paliwem, olejami, materiatami
bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami;

e zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami;

o przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu;

« mozliwoscig powstania pozaru.

Osoby trzecie oraz osoby wykonujace roboty budowlane nie moga by¢ narazone na dzialanie
czynnikéw szkodliwych dla zdrowia lub niebezpiecznych, a w szczegdlnosci takich jak hatas,
wibracje, promieniowanie elektromagnetyczne, pyly 1 gazy o natezeniach 1 stezeniach
przekraczajacych warto$ci dopuszczalne.

Przedmiotowe przedsigwzigcie nie nalezy do inwestycji zaliczanych do mogacych znaczaco
oddziatywa¢ na S$rodowisko w rozumieniu przepiséw zawartych w ustawie “Prawo Ochrony
Srodowiska” z dnia 27 kwietnia 2001r (Dz.U.Nr 62,p0z.627) i Rozporzadzeniu Rady Ministréw “w
sprawie okre$lenia rodzajéow przedsigwzie¢ mogacych znaczaco oddzialywaé na $rodowisko oraz
szczeg6towych kryteriow zwigzanych z kwalifikowaniem przedsiewzie¢ do sporzadzania raportu o
oddziatywaniu na Srodowisko” z dnia 24 wrzesnia 2002r (Dz.U.Nr179, poz.1490).

W trakcie prac budowlanych Wykonawca jest obowigzany uwzgledni¢ ochron¢ §rodowiska na
obszarze prac, a w szczeg6lnosci ochron¢ gleby, zieleni i stosunkéw wodnych oraz zapewnié
oszczedne korzystanie z terenu.

Zastosowane beda rozwigzania ograniczajace poziom hatasu do wartosci dopuszczalnych w
Rozporzadzeniu Ministra Srodowiska z dnia 29 lipca 2004r (Dz.U.Nr 178, poz.1841).

Obowigzkiem Wykonawcy jest usuwanie wszelkich zbednych materialéw powstatych w trakcie
wykonywania prac budowlanych w sposéb mozliwie najmniej ucigzliwy dla srodowiska naturalnego.
Praca sprzetu budowlanego podczas realizacji rob6t nie bedzie powodowaé zanieczyszczen w
srodowisku naturalnym poza pasem prowadzonych robot.

Oplaty 1 ewentualne kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreslonych w
odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obcigza Wykonawcg.

1.2.3.2 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzywania materiatdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu
wiekszym, niz dopuszczalne. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda miaty $wiadectwo
dopuszczenia, wydane przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreSlajace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw na Srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w zakresie robdt, a po zakofczeniu robét ich
szkodliwo$¢ zanika, moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych przy
ich wbudowaniu.

Montaz, eksploatacje i utylizacje akumulatoréw (baterii) nalezy przeprowadza¢ zgodnie z
instrukcja Producenta akumulatoréw (baterii). Zuzyte akumulatory (baterie) nalezy obowiazkowo
przekaza¢ do recyklingu zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Jesli Wykonawca uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacja
Techniczna, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie §rodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy.
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1.2.3.3 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca ma obowiazek znaé i przestrzega¢ wszystkich przepiséw dotyczacych ochrony
przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywal sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany odpowiednimi
przepisami.

Materiaty tatwopalne muszg by¢ sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami oraz
zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym w
efekcie realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.2.4 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Przy wykonywaniu robét teletechnicznych Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania
og6lnych przepisow w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy, a w szczegdlnosci Rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U.Nr 47, poz.401). W  szczegdlnoSci Wykonawca ma
obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, badz
szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca przed przystgpieniem do wykonywania rob6t jest obowigzany opracowad
instrukcje bezpiecznego ich  wykonywania i  zaznajomi¢ z nia pracownikéw w zakresie
wykonywanych przez nich robét.

Wykonawca zapewni i utrzyma wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na placu budowy oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Wszystkie osoby przebywajace na terenie budowy obowigzuje stosowanie niezbgdnych
srodkéw ochrony indywidualne;.

Podczas prac, ktére powoduja powstawanie duzej ilo$ci pytu, zwlaszcza wiercenia otworéw w
sufitach, nalezy uzywa¢ okularéw ochronnych i masek przeciwpylowych.

Prace na wysokosci nalezy prowadzi¢ z zachowaniem szczeg6lnej ostroznosci przy wykorzystaniu
sprawnego sprzetu i narzedzi. Nalezy zwrdci¢ szczegélng uwage na stabilno$¢ drabin, rusztowan i
podnos$nikow.

Podczas mechanicznego zatadunku lub roztadunku materiatéw lub wyrobéw przemieszczanie
ich nad ludzmi lub kabina, w ktérej znajduje si¢ kierowca, jest zabronione.

Uzywane na budowie maszyny i urzadzenia nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscia
uruchomienia przez osoby nieuprawnione do ich obstugi.

Wykonawca powinien posiada¢ aktualne uprawnienia do wykonywania prac, ktorych si¢
podejmuje. Roboty zwiazane z podiaczaniem, sprawdzaniem, konserwacja i naprawa instalacji i
urzadzen elektrycznych moga by¢ wykonywane wytacznie przez osoby posiadajace odpowiednie
kompetencje, do§wiadczenie i kwalifikacje.

Kwalifikacje personelu Wykonawcy robot elektrycznych powinny by¢ stwierdzone przez
wlasciwa komisje egzaminacyjng i udokumentowane aktualnie waznymi za$wiadczeniami
kwalifikacyjnymi.

1.2.5 Zaplecze budowy

Zagospodarowanie terenu budowy powinno by¢ wykonane zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz.U.Nr 47, poz.401).

Wykonawca robét powinien mie¢ zapewnione przez Zamawiajacego: odpowiednie
pomieszczenia socjalno - administracyjne i wyodrgbnione miejsca magazynowania materiatow;
odpowiednie dojazdy na plac budowy i na terenie do poszczegdlnych obiektéw oraz miejsca
postojowe na terenie budowy; zasilanie placu budowy energig elektryczna; oswietlenie placu budowy i
miejsc pracy; taczno$¢ telefoniczng na placu budowy; doprowadzenie wody i ciepta w potrzebnych

9|Strona



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

ilosciach i wymaganych parametrach; odprowadzenie lub utylizacje S$ciekéw; otrzymanie
dokumentacji technicznej oraz innych dokumentéw, w tym:

« zezwolenia na wykonywanie robét;

» harmonogramu robdt budowlano - montazowych, uzgodniony ze wszystkimi Wykonawcami;

» inwentaryzacji uzbrojenia terenu na obszarze prowadzonych robét elektrycznych; ustalenie
bezpiecznej organizacji pracy w przypadku rozbudowy istniejacych obiektéw znajdujacych sie
pod napigciem.

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa na placu budowy
przez caty okres realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru koncowego robét.

1.2.6 Organizacja ruchu

Obstuga komunikacyjna inwestycji z uktadu istniejacego. Usytuowanie inwestycji nie zmienia
istniejacego uktadu drég dojazdowych. Teren planowanej inwestycji ma posredni, poprzez uktad drég
wewnetrznych, dostep do drég publicznych.

1.2.7 Ogrodzenie

W celu ochrony mienia znajdujacego si¢ na placu budowy oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego oraz oséb zatrudnionych na placu budowy Wykonawca ma obowigzek wykona¢ lub
dostarczy¢ tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, takie jak ptoty, zapory, znaki, $wiatla
ostrzegawcze, sygnaly, a takze zapewnic ich obstuge oraz staty nadzor.

Jesli terenu budowy nie mozna ogrodzi¢, oznaczy¢ nalezy jego granice za pomoca tablic
ostrzegawczych, a w razie potrzeby zapewni¢ staty nadzor.

Wszystkie znaki, zapory 1 urzadzenia zabezpieczajace powinny by¢ zatwierdzone przez
Zamawiajacego przed ich ustawieniem.

1.2.8 Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni

Wykonawca nie moze uzywa¢ pojazdéw o ponadnormatywnych obcigzeniach osi w obrebie
placu budowy oraz podczas transportu materialéw na drogach publicznych.

Miejsca wykonywania robot, drogi na terenie budowy, dojscia i dojazdy w czasie wykonywania
rob6t powinny by¢ dostatecznie oswietlone.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem
zwigzanym z wykonywaniem robdt i naprawi lub wymieni wszystkie uszkodzone elementy na wtasny
koszt, w sposéb zaakceptowany przez Zamawiajacego.

1.3  Grupy, Kklasy i kategorie robot

45312100-8  ,,Instalowanie pozarowych systeméw alarmowych”
45312200-9 »Instalowanie alarméw wtamaniowych”

45314000-0  ,,Roboty w zakresie instalacji sprzetu telekomunikacyjnego”
45314120-8 ,Instalowanie linii telefonicznych”

45314200-3 ,Instalowanie infrastruktury kablowej”

1.4 Okreslenia podstawowe

W dokumentacji projektowej i niniejszej specyfikacji technicznej nie wystepuja pojecia i
okreslenia nigdzie wczesniej nie zdefiniowane.
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2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH

2.1 Kontrola jakosci

1 Zastosowane w obiekcie urzadzenia i materialty musza posiada¢ zgodne z przepisami §wiadectwa
badan technicznych, certyfikaty zgodnosci i §wiadectwa dopuszczenia.

2 Powinny by¢ stosowane wyroby oznaczone znakiem zgodnoS$ci z Polskag Norma. Dopuszcza sig¢
stosowanie wyrobow, dla ktérych Producent lub Dostawca zadeklarowat ich zgodnos¢ z Polskimi
Normami deklaracja zgodno$ci wydang na wlasna odpowiedzialnosc¢.

3 Wyroby niskonapigciowe, do ktérych stosuja si¢ przepisy Rozporzadzenia Ministra Gospodarki,
Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 12 marca 2003r w sprawie zasadniczych wymagan dla sprzetu
elektrycznego (Dz.U. nr 49, poz. 414) musza spetnia¢ wymagania okre$lone w rozporzadzeniu (
dyrektywie niskonapieciowej Unii Europejskiej nr 73/23/EEC i 93/58/EEC).

4 Aparatura powinna spetnia¢ wymagania wynikajace z przepisOw Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 2 kwietnia 2003r w sprawie dokonywania oceny zgodnosci aparatury z
zasadniczymi wymaganiami dotyczacymi kompatybilno$ci elektromagnetycznej oraz sposobu jej
oznakowania (Dz.U. nr 90, poz. 848) i dyrektywy Unii Europejskiej nr 89/336/EEC w sprawie
zblizenia przepiséw prawnych pafnstw czlonkowskich dotyczacych kompatybilnosci
elektromagnetyczne;j.

5 Elektroniczne urzadzenia foniczne i wizyjne powinny spelnia¢ wymagania bezpieczenstwa
okreslone w normie PN-EN 60065.

6 Aparatura przeznaczona do uzytku wewnatrz przestrzeni zagrozonych wybuchem powinna
spetnia¢ wymagania wynikajace z przepisow Rozporzadzenia Ministra Gospodarki, Pracy i
Polityki Spotecznej z dnia 28 lipca 2003r w sprawie zasadniczych wymagan dla urzadzen i
systemdw ochronnych przeznaczonych do uzytku w przestrzeniach zagrozonych wybuchem
(Dz.U. nr 143, poz.1393).

7 W przypadku braku wyszczeg6lnienia standardu Wykonawca bedzie stosowat odpowiednie normy
EN i IEC.

8 W obiekcie moga by¢ zastosowane wyroby budowlane:

» oznakowane CE (deklaracja zgodnosci CE);

» oznakowane znakiem budowlanym B (certyfikat);

» posiadajace o$§wiadczenie Producenta, ze wyrdb jest zgodny z zasadniczymi wymaganiami
(deklaracja

» zgodnosci).

2.2 Standardy (wzory)

Standardy (wzory) wszystkich systeméw nalezy przed zamdéwieniem przedstawié
Zleceniodawcy do zatwierdzenia.

Na zadanie elementy instalacji musza by¢ przed wykonaniem i montazem przedstawione do
zatwierdzenia. W procesie zatwierdzania moga wystepowaé powtdrzenia i warianty, az do podjecia
ostatecznej decyzji.

2.3 Jakos$¢ dostaw

Uzywane beda wylacznie urzadzenia nowe, najlepszej jakosci, o ogélnie znanej marce oraz
tatwo zastepowalne urzadzeniami produkcji lokalnej, mozliwymi do zrealizowania w krétkim czasie.

Uzywane materiaty, elementy lub zespoty musza odpowiada¢ postanowieniom zawartym w
dokumentach kontraktowych, jak réwniez w zaméwieniach. Jesli stanowig przedmiot norm, musza
posiadac atesty.

Wszystkie urzadzenia musza posiada¢ oznaczenie stopnia ochrony i stopien reakcji na ogien,
przyjety w zalezno$ci od pomieszczen i ryzyka istniejacego w miejscach, w ktérych zostang one
zainstalowane.
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2.4 Wybor dostaw

1 Przed przystapieniem do prac, Wykonawca przedstawi do aprobaty kompletng list¢ urzadzen,
ktére zastosuje do wykonawstwa. Wykonawca powinien dostarczy¢ na poparcie katalogi, szkice i
rysunki, ktére ewentualnie beda od niego wymagane. Kazda propozycja Wykonawcy, ktéra nie
bedzie odpowiada¢ technicznie, jakosciowo lub estetycznie przewidzianym w projekcie
urzadzeniom, bedzie mogla by¢ odrzucona.

2 Nalezy zapewni¢ dostgpno$¢ czesci zamiennych, identycznych badz réwnowaznych, do
zainstalowanego sprzetu przez okres co najmniej 10 lat. Wykonawca powinien powiadomi¢ o tych
wymaganiach wszystkich dostawcéw przed zlozeniem zamoéwienia i uzyska¢ od nich takie
zapewnienie. Niedotrzymanie tych warunkéw moze spowodowaé Kkonieczno$§¢ wymiany
zainstalowanych urzadzen, dla ktérych niedostepne beda czesci zamienne.

3 W zalezno$ci od potrzeb Generalnego Wykonawcy, moze by¢ zazadane przedstawienie
prototypéw, prébek lub montazy prowizorycznych na miejscu robét, aby umozliwi¢ weryfikacje
niektérych dostaw ze wzgledu na:

o ich zgodno$¢ z okres$leniami i specyfikacjami umowy,
e ich uruchomienie,
o ich potaczenie z innymi elementami.

4  Probki niewielkich urzadzen zostang dostarczone przez Wykonawce i ztozone na placu budowy.
Beda one stuzyty jako zatwierdzony wzor do realizacji prac.

5 Wykonawca nie moze zlozy¢ zadnego zamoéwienia na urzadzenia (chyba, ze na jego ryzyko), tak
dlugo jak prébka lub odpowiadajacy prototyp nie zostanie zatwierdzony przez Inwestora,
Generalnego Wykonawce i Projektanta.

2.5 Transport

Transport wewnatrz kraju powinien odbywaé si¢ samochodami krytymi, zabezpieczajacymi
przed uszkodzeniem mechanicznym, zabrudzeniem, zalaniem woda, zasypaniem $niegiem.
W czasie transportu oraz sktadowania aparatury i urzadzen nalezy przestrzegaé zalecen
Wytworcow, a w szczegdlnosci:
» nie naraza¢ urzadzen na nagte przechylenia, szarpniecia, wstrzasy, uderzenia;
» transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz
» przesuwaniem si¢ wewnatrz srodka transportowego;
» na czas transportu elementy mogace ulec uszkodzeniu nalezy zdemontowac i odpowiednio
zabezpieczy¢;
» aparatur¢ i urzadzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac , nie narazajac ich na uderzenia ,
ubytki lub uszkodzenia powlok lakierniczych, oston blaszanych, zamkéw itp.;
» zabezpieczy(¢ je przed kradzieza lub zdekompletowaniem.

2.6 Kontrola dostaw

Po dostarczeniu aparatéow i urzadzen Wykonawca powinien przeprowadzi¢ ogledziny celem
ustalenia stanu w momencie dostawy. W szczegélnosci powinno si¢ zwrdci¢ uwage, czy: nie ma
sladéw uszkodzefn zewnetrznych; powloki malarskie nie s3 uszkodzone; urzadzenia sg kompletne;
wszystkie czg$ci zdemontowane na czas transportu sg kompletne i nieuszkodzone.

Jesli ogledziny dadza wynik negatywny, nalezy sporzadzi¢ odpowiedni protokét oraz ztozyé
reklamacj¢ u Spedytora, a takze zawiadomi¢ Zamawiajacego i Producenta.

2.7 Skladowanie

1 Dostawa materialéw przeznaczonych do robét teletechnicznych powinna nastapi¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych, sktadowisk na placu budowy, badz
miejsca montazu.

2 Zaladowanie i wyladowanie przedmiotéw o duzej masie wzglednie znacznym gabarycie nalezy
przeprowadza¢ za pomoca dzwignic lub postugujac si¢ pomostem - pochylnig.
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3 Na miejscu montazu ci¢zkie urzadzenia, ktére nie maja két jezdnych nalezy przemieszczaé za
pomoca wozkéw lub na rolkach.

4 Skladowanie materiatow, aparatow i urzadzen teletechnicznych powinno odbywaé sie¢ w
warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu, wzglednie pogorszeniu si¢ ich wtasciwosci
technicznych (jakosci) na skutek wplywéw atmosferycznych i czynnikéw fizyko - chemicznych.
Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wiasciwo$ci materiatéw oraz wymagania
w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

5 Jesli jest to konieczne ze wzgledu na rodzaj materiatéw i wymagania okres§lone przez Producenta,
pomieszczenia magazynowe powinny by¢ zamykane, zabezpiecza¢ materialy od zewngtrznych
wplywow atmosferycznych oraz umozliwia¢ utrzymanie wewnatrz odpowiedniej temperatury i
wilgotnosci.

6 W przypadku sktadowania materiatow przez dluzszy okres zapewni¢ ich konserwacje.

2.8 Trasy kablowe w budynku
2.8.1 Korytka i kanaly kablowe

Dostawa i montaz - wykonawca instalacji elektrycznych.
2.8.2 Trasy kablowe o odpornosci ogniowej E-90

System nosny tras kablowych dla przewod6éw zasilajacych systemy i urzadzenia zabezpieczenia
pozarowego budynku ( zasilanie centrali pozarowej, linie adresowe) powinien spetnia¢ wymagania
normy DIN 4102-12:1998 dotyczace zamocowan przewodéw i kabli w systemach zasilania i
sterowania urzadzeniami stuzacymi ochronie przeciwpozarowej w czasie nie krétszym niz 30min i
posiada¢ aprobate techniczng CNBOP.

Przewody mocowanie na $cianie lub na suficie na obejmach kablowych.

2.8.3 Rury instalacyjne

1 W ramach ochrony rur i osprzetu przed uszkodzeniem oraz ujemnym dziataniem promieniowania
UV powinny by¢ one ostoni¢te od bezposredniego dziatania promieni stonecznych podczas
sktadowania i transportu. Rury nalezy transportowac i przechowywaé¢ na réwnym podiozu w
pozycji lezacej w temperaturze od +100C do +400C. W czasie transportu oraz przechowywania
nie nalezy dopusci¢ do nagrzania rur powyzej +400C. Przy transporcie i skladowaniu obcigzenie
rur nie moze by¢ wieksze niz 320N.

2 Wszystkie rury elektroinstalacyjne z materiatu nierozprzestrzeniajacego ptomienia.

3 Rury elektroinstalacyjne gladkie sztywne, nierozprzestrzeniajagce plomienia dla niewielkich
obciazen mechanicznych 320N/5cm oraz ztaczki kompensacyjne do rur musza by¢ zgodne z PN-
EN 50086-1/2001 i PN-EN 50086-2-1/2001.

4 Rury elektroinstalacyjne gtadkie sztywne, nierozprzestrzeniajace ptomienia dla $rednich obcigzen
mechanicznych 750N/5cm oraz zlaczki kompensacyjne do rur muszg by¢ zgodne z PN-EN 50086-
1/2001 i PN-EN 50086-2-1/2001 Iub ZN-005/MARMAT-2004.

5 Rury elektroinstalacyjne gietkie karbowane, nierozprzestrzeniajace plomienia, dla niewielkich
obciazen mechanicznych 320N/5cm musza by¢ zgodne z PN-EN 50086-1/2001, PN-EN 50086-2-
2/2001.

6 Rury elektroinstalacyjne gigtkie karbowane, nierozprzestrzeniajace ptomienia, dla $rednich
obciazen mechanicznych 750N/5cm musza by¢ zgodne z PN-EN 50086-1/2001, PN-EN 50086-2-
2/2001.
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2.9 System sygnalizacji pozarowej (SAP)
2.9.1 Wymagania ogdlne

Wszystkie elementy systemu powinny posiada¢ Certyfikat Zgodno$ci uprawniajacy do ich
uzytkowania w ochronie przeciwpozarowej wydany przez JCW CNBOP w J6zefowie oraz spetniaé
wymagania odpowiednich arkuszy normy PN-EN 54:2002 (U).

2.9.2 Elementy systemu
2.9.2.1 Centrala sygnalizacji pozaru

Centrala sygnalizacji pozarowej musi spelnia¢ wymagania norm PN-EN 54-2:2002 i PN-EN 54-
4:2001.

Centrala sygnalizacji pozarowej przeznaczona jest do:

o sygnalizowania o zrddle pozaru, wykrytym przez wspdlpracujace ostrzegacze pozarowe
(automatycznei reczne);

» wskazania miejsca zagrozonego pozarem;

» wysterowania przeciwpozarowych urzadzen zabezpieczajacych;

o przekazanie informacji o pozarze do wtasciwych stuzb, np. PSP.

Centrala przystosowana do zasilania z dwéch zrédel napigcia: przemiennego 230V/50Hz jako
podstawowego zrdodta zasilania; statego 24V jako rezerwowego zrédla zasilania z baterii
akumulatoréw. Zasilanie rezerwowe powinno by¢ zdolne do utrzymania instalacji w stanie pracy w
ciagu co najmniej 72h, po czym pojemno$¢ powinna by¢ wystarczajaca do zapewnienia alarmowania
jeszcze co najmniej przez 30 min.

Parametry:
e napigcie zasilania: 230V, 50Hz
» zrédlo zasilania rezerwowego: bateria akumulatoréw ,,24V” (szczelnych)
o przelaczanie na zasilanie rezerwowe: automatyczne

o przelaczanie na tadowanie akumulatoréw: automatyczne
» liczba linii dozorowych adresowalnych:3
» uklad pracy adresowalnej linii dozorowe;j: petlowy, z mozliwo$cia eliminacji jednej

przerwy lub zwarcia przewodéw linii dozorowej wybdr wariantu alarmowania programowanie
czasOw opdznien alarmowania

» wszystkie elementy sygnalizacyjne i manipulacyjne umieszczone na drzwiach centrali
zdublowane uktady procesorowe (redundancja)

» uklady kontroli napi¢cia, doziemienia i sygnalizacji stanow linii dozorowych praca w sieci

» wbudowana drukarka termiczna

2.9.2.2 Optyczna czujka dymu

Adresowalna, nadmiarowa, kasowalna, analogowa optyczna czujka dymu typu
rozproszeniowego z wewnetrznym izolatorem zwar¢ spetniajaca wymagania normy PN-EN 54-7.

2.9.2.3 Czujka optyczno — temperaturowa

Adresowalna, analogowa wielodetektorowa czujka optyczno - termiczna z wewngtrznym
izolatorem zwar¢ spetniajaca wymagania normy PN-EN 54-5 i PN-EN 54-7.

2.9.2.4 Reczny ostrzegacz pozarowy
Reczny adresowalny ostrzegacz pozarowy z wewnetrznym dwustronnym izolatorem zwar¢, typ

B - dziatanie podwdjne (zbij szybke, nacis$nij przycisk), z sygnalizacjg optyczng stanu alarmowania,
do instalowania wewnatrz obiektdw, spetniajacy wymagania normy PN-EN 54-11.
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2.9.2.5 Sygnalizator akustyczny

1 Adresowalny sygnalizator akustyczny z wewnetrznym izolatorem zwaré oraz sygnalizacja
optyczna dziatania i uszkodzenia, przeznaczony do pracy wewnatrz pomieszczen, spetniajacy
wymagania normy PN-EN 54-3:2002 (U).

2 Wskazane jest zapewnienie mozliwosci wyboru wariantu sygnalizacji (dzwiek ciagly, dzwiek
modulowany).

3 Dzwick alarmowania powinien leze¢ w zakresie czgstotliwoSci dobrze styszalnym dla oséb
zwykle przebywajacych w budynku.

2.9.2.6 Element - sterujacy

Adresowalny element sterujacy 1-wyjsciowy z bezpotencjalowym zestykiem przetacznym o

obciazalnosci SA/25VDC.
2.9.3 Okablowanie
1. Do budowy systemu SAP nalezy uzywac kabli i przewodéw posiadajacych aktualny certyfikat

e

7.

8.

dopuszczenia wyrobu do stosowania w systemach przeciwpozarowych wydany przez CNBOP
w Jozefowie. Zaleca si¢ stosowanie ekranowanych kabli telekomunikacyjnych stacyjnych o
izolacji i powloce  polwinitowe] uniepalnionej spetniajacych ~ wymagania
WBO/11/21/CNBOP:2002.

Kable powinny spetnia¢é wymagania Producenta lub Dostawcy wyposazenia systemu.
Szczegb6lng uwage nalezy zwrdci¢ na obcigzalno$¢ pradowg oraz ttumienie sygnatéw danych.
Przewody do sygnalizatoréw akustycznych - ognioodporne, cecha PH90, typu HLGs.

Instalacja sygnalizacji wlamania i napadu (SSWiN)

W obiekcie przewiduje si¢ instalacje systemu sygnalizacji wlamania i napadu w wybranych
pomieszczeniach - w klasie SA-2 zgodnie z Polska Normg ,,Systemy Alarmowe” PN-93/E-
08390.

Zastosowane urzadzenia musza posiada¢ Swiadectwo Kwalifikacyjne co najmniej klasy ,,B”.
Caly system bedzie posiadal wtasny uktad zasilajacy z 24h czasem podtrzymania przy zaniku
napigcia sieciowego. Przelaczanie pomiedzy zrédlem zasilania podstawowego i zasilania
rezerwowego powinno nastgpowaé automatycznie i nie powodowac¢ zakldcen pracy systemu
alarmowego.

Oprogramowanie systemu bedzie umozliwialo dowolne programowanie réznych poziomoéw
dostepu dla r6znych uzytkownikéw w réznych strefach czasowych.

System powinien posiada¢ budowe modulowg tatwa w rozbudowie i elastyczng w
implementacji.

Centrala powinna stale monitorowa¢ stan magistrali komunikacyjnej i wszystkich modutéw
do niej podigczonych, stan tadowania akumulatora oraz zabezpieczenia antysabotazowe
modutéw.

Centrala powinna by¢ przystosowana do wspétpracy z drukarka termiczng do wydrukéw
wszystkich zdarzen alarmowych.

Elementy detekcyjne SSWiN stanowig pasywne czujki podczerwieni PIR szerokokatne.

2.10.1 System sieci strukturalnej

2.10.1.1 Punkty dystrybucyjne

Wymagania ogélne

1.

Szafy powinny spetnia¢ wymagania normy IEC-297-1/2.
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Panel krosowy $wiattowodowy powinien posiada¢ wysuwang szuflade, w celu umozliwienia
tatwego dostepu przy montazu gniazd i ewentualnej rekonfiguracji potaczen.

Panel rozdzielczy kabli miedzianych powinien by¢ metalowy, w kolorze czarnym, z tylna
prowadnica kabli i konektorem uziemiajagcym. Niezajete porty w modutach powinny by¢
zamkni¢te za pomoca przeston lub wtykéw przeciwkurzowych RJ45.

Do krosowania uzywane moga by¢ jedynie kable krosowe wykonane i zmontowane w
fabryce, przetestowane z certyfikatem. Kable krosowe $wiattowodowe powinny by¢
zakonczone wtykami LC z kazdej strony. Swiattowodowe kable krosowe powinny byé
fabrycznie wykonane i laboratoryjnie testowane. Ze wzgledu na parametry optyczne i
geometryczne, niedopuszczalne jest stosowanie kabli krosowych zarabianych i polerowanych
recznie.

Ekranowane kable krosowe powinny mie¢ dodatkowe zestyki ekranu, w celu zapewnienia
optymalnego kontaktu ekranu kabla z wtykiem i wtyku z gniazdem. Ekrany ztaczy na kablach
krosowych powinny zapewni¢ petng szczelnos¢ elektromagnetyczng z kazdej strony ztacza.

2.10.1.2 Okablowanie poziome

1.

System okablowania musi spetnia¢ albo przewyzsza¢ wymagania Klasy EA ( kategoria 6A ) i
pozwala¢ na obstuge wszystkich aplikacji specyfikowanych do S00MHz, wiaczajac warianty
Ethernet:10Base-T, 100Base-T9X, 1000Base-T(X) i 10Gbase-T.

Uwzgledniajac duza koncentracje przewodéw transmisyjnych 1 poziom oddziatywan
pomiedzy nimi jako medium transmisyjne nalezy zastosowa¢ podwdjnie ekranowany kabel
typu F/FTP (PiMF) 600 MHz o $rednicy zyty 23 AWG i w ostonie zewnetrznej LSZH (ostona
zewnetrzna niepalna).

Kabel transmisyjny ma spetnia¢ wymagania stawiane komponentom Kategorii 6 przez
najnowsze, obowigzujace specyfikacje norm (w tym IEC 61156-5), réwnocze$nie zapewniajac
petng zgodno$¢ z nizszymi kategoriami okablowania.
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3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

3.1 Wymagania ogélne

1.

2.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac¢ przeprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej oraz w terminie przewidzianym kontraktem.

Sprzet, bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét, bedzie
utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Maszyny i inne urzadzenia techniczne nalezy eksploatowaé, konserwowaé i naprawiaé
zgodnie z instrukcja producenta, w sposdb zapewniajacy ich sprawne dziatanie.

Maszyny, urzadzenia i sprzgt zmechanizowany uzywane na budowie powinny by¢ ustawione i
uzytkowane zgodnie z wymaganiami Producenta i ich przeznaczeniem.

Maszyny i inne urzadzenia techniczne powinny by¢:

utrzymywane w stanie zapewniajacym ich sprawnos$¢; stosowane wylacznie do prac, do jakich
zostaly przeznaczone; obslugiwane przez wyznaczone osoby.

Eksploatowane na budowie urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajace przepisom o
dozorze technicznym powinny posiada¢ wazne dokumenty uprawniajace do ich eksploatacji.
Dokumenty te powinny by¢ dostepne dla organéw kontroli w miejscu eksploatacji maszyn i
urzadzen.

Na stanowiskach pracy przy stacjonarnych maszynach i innych urzadzeniach technicznych
powinny by¢ dostepne instrukcje bezpiecznej obstugi i konserwacji.

3.2 Sprzet zmechanizowany

Przewiduje si¢ wykorzystanie nastgpujagcych maszyn, urzadzen i sprzgtu zmechanizowanego:

ubijak spalinowy 200kg sprezarka powietrza elektryczna 4-5 m3 / min spawarka do widkien
swiattowodowych mostek kablowy zestaw do pomiaru reflaktancji przyrzad pomiarowy okablowania
strukturalnego $rodek !aczno$ci bezprzewodowej przyrzady testujace i pomiarowe zgodnie z
wymaganiami producenta systemu.
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4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1 Wymagania ogélne

1

2

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robét i na wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre§lonymi
w dokumentacji projektowej oraz w terminie przewidzianym kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speilnia¢ wszelkie wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do placu budowy.

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materiatéw, elementéw, konstrukcji, urzadzen itp. niezb¢dnych do wykonywania danego rodzaju
robot.

4.2 SrodKi transportu

Przewiduje si¢ wykorzystanie nizej wymienionych $rodkéw transportu: samochdd dostawczy do
0,9t samochdd skrzyniowy do 3,5t

samochdéd skrzyniowy 5t samochdd samowytadowczy 5t ciggnik kotowy 63KW przyczepa do
przewozenia kabli 4t
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5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

BUDOWLANYCH

5.1 Jakos$é swiadczen

1

9}

10

11

Zasadniczo jakos$¢ swiadczen i wykonania musi odpowiada¢ obowigzujagcym normom i przepisom

polskim, wzglednie europejskim. W oparciu o zawarte w wykazie §wiadczen dane dotyczace typu,

czgdci i materiatéw konstrukcyjnych oraz wymiardw za opisany uwaza si¢ réwniez przebieg

procesu produkcyjnego, az do wykonania kompletnego $wiadczenia z uwzglednieniem zasad

techniki i przepis6w wykonawczych.

W sytuacji, gdy nie zostat okreslony standard wykonania rob6t powinny by¢ one zrealizowane

zgodnie z najlepsza praktyka.

Wykonawca zadba, aby zastosowane elementy spetnialy wszystkie wymogi funkcjonalne i byty

wkomponowane w otaczajaca je przestrzen.

Jezeli w instalacji wspotpracuja urzadzenia réznych producentéw, dostawcy tych urzadzen

powinni dostarczy¢ deklaracje producentéw o kompatybilnosci urzadzen lub informacja taka

powinna by¢ zawarta w certyfikacie jednostki certyfikujace;.

Nalezy zwrdéci¢ uwage na specjalne wytyczne w dokumentacji Producenta.

Catos¢ instalacji powinna by¢ tak dobrana i zamontowana, aby:

* przy najwyzszej temperaturze otoczenia w warunkach normalnej eksploatacji nie zostata
przekroczona

e temperatura graniczna;

» w wyniku dostepu wody nie mogly wystapi¢ zadne uszkodzenia;

o skutki wynikajace z przedostawania si¢ obcych ciat statych, w tym pyléw, byly
zminimalizowane;

» czesSci podatne na niszczace dziatanie substancji powodujacych korozje i zanieczyszczenie
byly

» odpowiedni zabezpieczone;

» elementy wykonane z materiatéw mogacych powodowa¢ wzajemne niszczenie nie stykaty sie,
o ile nie

» zastosowano odpowiednich srodkéw zapobiegajacych skutkom takiego zetkniecia;

» wszelkie uszkodzenia powodowane przez narazenia mechaniczne byty zminimalizowane;

» nie byla poddawana nadmiernym napr¢zeniom mechanicznym w przypadku, gdy istnieje
zagrozenie

o zwigzane z mozliwoscig ruchéw konstrukcji budynku;

» zminimalizowac ryzyko rozprzestrzeniania si¢ ognia;

» nie umniejszato wytrzymatosci konstrukcji budynku i jego bezpieczenstwa pozarowego.

Wykonawca powinien doktadnie sprawdzi¢ zgodno$¢ wszystkich wymiaréw z planami i upewnic

si¢, ze nie ma rozbiezno$ci miedzy planami ogdlnymi, planami szczegélowymi i niniejszym

opracowaniem. Wykonawca upewnig si¢ na miejscu, ze zachowanie wymaganych rozmiaréw jest

mozliwe i w razie btedu lub niedopatrzenia uprzedzi Generalnego Wykonawce, ktdry na miejscu

udzieli odpowiednich wyjasnien oraz dokona koniecznych sprostowan. Wykonawcy, ktérzy nie

beda przestrzega¢ powyzsze] zasady, beda odpowiedzialni za bledy 1 modyfikacje z tego

wynikajace.

Nalezy zachowa¢ wymagane odlegtosci instalacji niskonapieciowej od instalacji

elektroenergetycznej oraz piorunochronnej w celu unikni¢cia niepozadanych oddziatywan.

W celu uniknigcia uszkodzen i alarméw fatszywych, urzadzenia (wlacznie z okablowaniem) nie

powinny by¢ instalowane w miejscach, w ktérych moga wystgpowaé wysokie poziomy zaburzen

elektromagnetycznych.

Wielkos¢ tras i1 kanatéw kablowych powinna umozliwia¢ tatwe weciaganie i wyciagganie

odpowiednich kabli.

Wymagania dotyczace zastosowanych materialéw zostaly opisane w punkcie 2.
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5.2 Opis swiadczen

1.

Swiadczenie obejmuje dostawe i montaz kompletnych systeméw wraz z oczyszczeniem i
przygotowaniem miejsca montazu, wyznaczeniem punktéw mocowania urzadzen na podiozu,
wierceniem otworéw pod elementy mocujace, przykrgceniem urzadzenia do podloza,
przygotowaniem tras kablowych, okablowaniem, uszczelnieniem przej$¢ i podtaczenie pod
zaciski, przygotowaniem i testowaniem oprogramowania, sprawdzeniem i uruchomieniem
linii dozorowych, praca prébng i testowaniem calego systemu oraz szkolenie w zakresie
dziatania, obstugi i konserwacji instalacji.

W zakresie $wiadczenia jest montaz wszystkich drobnych elementéw elektronicznych
niezbednych do uzyskania oczekiwanych rezultatéw dziatania systemu lub koniecznos¢ ich
instalacji wynika z dokumentacji montazowej urzadzenia.

Prace wykonywa¢ zgodnie =z wymaganiami technicznymi, instrukcja instalacji,
programowania i obstugi producenta systemu.

5.3 System sygnalizacji pozarowej (SSP)

5.3.1

1.

5.3.2

5.3.3

—

5.34

Opis ogolny systemu

Sie¢ sygnalizacji alarmowej SSP na terenie obiektu oparta zostata na systemie sygnalizacji
pozaru z centralkg mikroprocesorowa o liniach (petlach) z analogowymi elementami
adresowalnymi.

Zakres ochrony - ochrona catkowita.

Transport

Elementy systemu nalezy przewozi¢ w zamknigtych pomieszczeniach §rodkéw transportu w
opakowaniu odpowiadajagcym wymaganiom obowigzujacych przepiséw transportowych.
Urzadzenia powinny by¢ zabezpieczone przed oddzialywaniem gwattownych wstrzaséw.
Temperatura podczas transportu nie powinna by¢ nizsza od -40°C i wyzsza od +70°C, a
wilgotno$¢ wzgledna nie wigksza niz 95% przy +45°C lub 80% przy +70°C.

Przechowywanie

Otoczenie powinno by¢ wolne od lotnych zwiazkéw siarki oraz wyziewoéw kwasow i zasad.
W czasie przechowywania urzadzenia nie powinny by¢ narazone na bezpo$rednie dziatanie
promieniowania stonecznego, ani ciepta z urzadzen grzejnych.

Temperatura przechowywania moze si¢ waha¢ od +5°C do +35°C, a wilgotno$¢ wzgledna do
80% przy temperaturze +35°C.

Okres przechowywania w opakowaniu transportowym nie powinien przekracza¢ 6 miesiecy
dla czujek, sygnalizatoréw akustycznych i elementéw kontrolno - sterujacych, 12 miesiecy dla
elementow kontrolnych oraz 24 miesiecy dla gniazd, podstaw, moduléw linii bocznej i
recznych ostrzegaczy.

Instalacja

5.3.4.1 Centrala sygnalizacji pozarowej

Lokalizacja CSP powinna zapewnia¢, aby:

do CSP byt tatwy dostep dla strazy pozarnej;

wskazniki i manipulatory byly tatwo dostepne dla strazy pozarnej oraz oséb odpowiedzialnych
za obiekt;

natezenie o$wietlenia byto takie, aby mozna byto tatwo dostrzec i odczyta¢ sygnalty wizualne;
poziom szumoOw tla byt na tyle niski, aby sygnaty akustyczne byly styszalne;

srodowisko bylo czyste i suche;
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» mozliwos¢ uszkodzen mechanicznych sprzgtu byto niewielkie;

o ryzyko powstania pozaru bylo niewielkie, a miejsce zabudowy centrali bylo dozorowane,
przez co

« najmniej jedng czujke nalezaca do instalacji sygnalizacji pozarowej nadzorowanej przez t¢
CSP.

Nie wolno zastawia¢ otworéw wentylacyjnych centrali. Przestrzen pozostawiona wokoét centrali
powinna by¢ wystarczajaco duza, aby powietrze mogto swobodnie przeptywac.

Centrala sygnalizacji pozarowej powinna by¢ montowana w strefie, w ktérej stale przebywaja
ludzie i w spos6b ciagly nadzorowana przez odpowiednio przeszkolong obstuge.

W pomieszczeniu, w ktérym zainstalowano centrale sygnalizacji pozaru nalezy umiescié¢: plan
sytuacyjny nadzorowanego obiektu; opis funkcjonowania i obstugi urzadzen sygnalizacji pozaru;
wskazowki, jak nalezy postepowaé w przypadku pozaru; protokét, w ktérym nalezy wpisac:

o przeprowadzone kontrole instalacji;

« przeprowadzane naprawy;

e zmiany i uzupetnienia instalacji;

o wszystkie alarmy z podaniem daty, godziny i przyczyny ich wywotania.

Protokdt taki nalezy prowadzi¢ réwniez w przypadku, gdy centralka sygnalizacji jest
wyposazona w pami¢¢ zdarzen i drukarke.

Jesli CSP zlokalizowana bedzie w miejscu oddalonym od wejscia dla strazy pozarnej,
lokalizacj¢ centrali nalezy uzgodni¢ z przedstawicielem CSP oraz wykona¢ oznakowanie wskazujace
miejsce zainstalowania CSP.

Akumulatory baterii rezerwowej umieszcza¢ w centrali w koncowym etapie montazu.

5.3.4.2 Czujki

Pomieszczenia, w ktérych beda instalowane czujki, powinny w normalnych warunkach by¢
wolne od dymu, oparéw zracych i powodujacych korozje oraz spetnia¢ warunki klimatyczne
(temperatura, wilgo¢ i ruch powietrza) okres$lone w instrukcji instalowania poszczegdlnych typow
czujek.

Czujki instalowa¢ (typ, rozmieszczenie, wysoko$¢ montazu) zgodnie z dokumentacja
projektowa, instrukcja instalowania Producenta i wytycznymi CNBOP oraz ewentualnie
wymaganiami strony trzeciej. Miejsce rozmieszczenie czujek pozarowych powinno by¢ tak
rozplanowane, aby odpowiednie produkty spalania wewnatrz chronionej strefy mogty dotrze¢ do
czujki bez nadmiernego rozrzedzenia, ostabienia lub opdznienia, zapewniona byta dobra kontrola
chronionych przestrzeni i mozliwe byto wczesne wykrycie pozaru przy zapewnieniu minimalnej ilosci
fatszywych alarméw.

Kazde zabezpieczane pomieszczenie lub ograniczona przestrzen powinny by¢ chronione, co
najmniej jedng czujka.

Najwicksza odlegto$¢ miedzy punktowa czujka dymu (optyczna lub jonizacyjng), a najbardziej
oddalonym punktem na stropie nie powinna by¢ wigksza niz 5,8 m dla wysoko$ci pomieszczenia nie
przekraczajacej 6m i 6,7m dla pomieszczen o wysoko$ci do 12m.

Czujki (nie dotyczy optycznych liniowych czujek dymu) powinny by¢ montowane w stosunku
do $cian, przegréd dzialowych i1 przeszkdd z zachowaniem ponizszych zasad:

» w odlegtosci, co najmniej 0,5m od $cian lub $cianek dziatowych (przegréd);

o jezeli pomieszczenie jest wezsze niz 1,2m, czujka powinna by¢ instalowana w cze$ci
srodkowej, nie

» blizej niz 1/3 szerokosci pomieszczenia od jednej ze $cian;

e w pomieszczeniach o szeroko$ci ponizej 3m, odlegtosci pomiedzy czujkami nie powinny
przekraczad

» 15mdla czujek dymu i 10m dla czujek ciepta, za$ odlegtos¢ miedzy czujka i §ciang nie moze

o przekracza¢ odpowiednio 7,5m oraz Sm;

» jesli pomieszczenia sg podzielone przez $ciany, przepierzenia i regaly, siegajace blizej niz
0,3m od stropu, przegrody powinny by¢ traktowane jako dochodzace do stropu, a tak powstate
czgsci pomieszczenia - jako odrebne pomieszczenia;
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» odstep poziomy i pionowy czujek od urzadzen lub materialéw sktadowanych nie moze by¢
mniejszy niz 0,5m;

o podciggi o wysokosci mniejszej niz 200mm moga by¢ pomijane (dla pomieszczen o
wysoko$ciach zawartych pomiedzy 5m, a 12m mozna pomina¢ podciagi o wysokosci do
350mm). W przypadku podciggéw wyzszych niz 800mm, w kazdym polu stropowym nalezy
umiesci¢ czujke. Mozna nie uwzgledniaé podciggéw, gdy odleglos¢ miedzy nimi nie
przekracza 1m.

o Czujki nie powinny by¢ umieszczane w strumieniu powietrza instalacji klimatyzacji i
wentylacji nawiewnej lub wyciggowej. Minimalna odlegto$¢ czujek od kratek nawiewnych
wynosi 1,5m. Je$li doptyw powietrza nastepuje przez sufit perforowany, to w promieniu, co
najmniej 0,5m wokoét kazdej czujki perforacja powinna by¢ zaslepiona.

»  Wszystkie czujki instalowa¢ w gniazdach mocowanych do podstaw. Wskazane jest wiercenie
otworéw pod kotki rozporowe do mocowania podstawy przy uzyciu szablonu o odpowiednim
rozstawie otworéw. Zty rozstaw otworéw moze by¢ przyczyna zdeformowania podstawy przy
silnym dokreceniu wkretéw mocujacych.

o W miejscach, w ktérych czujka moze by¢ narazona na uszkodzenie mechaniczne zaleca si¢
stosowanie oslony zabezpieczajace;.

» Do wszystkich ostrzegaczy samoczynnych umieszczonych w przestrzeni mi¢dzystropowe;j (
na stropie stalym nad stropem podwieszonym), badZ niewidocznych z innego powodu nalezy
dotaczy¢ wskaznik zadziatania przeznaczony do optycznego powtdrzenia sygnalizacji stanu
alarmowania czujki.

5.3.4.3 Reczne ostrzegacze pozarowe

Reczne ostrzegacze pozarowe powinny by¢ tak rozmieszczone, aby mogly by¢ tatwo i szybko

uruchomione przez kazda osobg, ktéra zauwazy pozar. Powinny by¢ dobrze widoczne, tatwe do
identyfikacji oraz fatwo dostgpne.

Reczne ostrzegacze pozarowe powinny by¢ umieszczone:
» nadrogach ewakuacyjnych;
» przy kazdym wejsciu (wewnatrz lub na zewnatrz) na schody ewakuacyjne;
» w poblizu miejsc umieszczenia hydrantéw Sciennych i gasnic;
» w poblizu centrali sygnalizacji pozarowej;
o przy kazdym bezpo$rednim wyj$ciu na otwarta przestrzen;
» w poblizu miejsc szczeg6lnego zagrozenia.
Reczne ostrzegacze pozarowe powinny by¢ tak rozplanowane, aby zadna osoba w obiekcie nie

musiala przebywa¢ drogi dluzszej niz 40m do najblizszego ostrzegacza. W obiektach, w ktérych
przebywaja osoby ruchowo niepetnosprawne, droga ta powinna by¢ krétsza.

Reczne ostrzegacze pozarowe powinny by¢ umieszczane na wysoko$ci od 1,2m do 1,6m nad

podtoga.

5.3.4.4 Sygnalizatory akustyczne

1

Alarm pozarowy powinien by¢ podawany dzwigkiem ciagtym. Zaleznie od okolicznosci, mozna
stosowac rowniez dzwigki okresowe lub o zmiennej czestotliwos$ci i amplitudzie, jak w przypadku
tonu wibrujacego, jezeli uzytkownicy budynku do takich sa przyzwyczajeni na podstawie
instrukcji postegpowania w razie alarmu pozarowego, a btedna interpretacja przez gosci jest
wykluczona.

Wyboru sposobu zasilania sygnalizatora oraz wariantu sygnalizacji (rodzaj wytwarzanego
dzwieku) nalezy dokona¢ w centrali podczas konfiguracji systemu.

Liczba i rodzaj uzytych sygnalizatoréw akustycznych powinny zapewni¢ uzyskanie wymaganego
poziomu dzwigku.

4Poziom alarmowania powinien wynosi¢, co najmniej 65dB(A) lub powinien przekracza¢ o
5dB(A) szumy otoczenia trwajace dluzej niz 30s, w zaleznosci od tego, ktdra wartos¢ jest wieksza.
Powyzsze minimalne poziomy powinny by¢ osiggni¢te wszedzie tam, gdzie zada si¢, aby dzwiek
alarmu byt styszalny.
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6

7

W zadnym miejscu, w ktérym mogg przebywac ludzie poziom dzwigku nie powinien przekraczac¢
120dB(A).
W kazdej strefie pozarowej powinno znajdowac si¢, co najmniej jedno urzadzenie alarmowe.

5.3.4.5 Elementy kontrolne i sterujace

1

2
3

Elementy kontrolno - sterujgce zaleca si¢ instalowac na linii dozorowej w poblizu sterowanych
urzadzen.

Zaleca si¢, przy montazu obudéw elementéw kontrolno - sterujacych, wyjecie modutéw.
Wprowadzajac przewody do obudowy nalezy zwréci¢ uwage na wilasciwe ich uszczelnienie w
dtawikach kablowych oraz zaslepienie niewykorzystanych dfawikow.

5.3.5 Ochrona przeciwporazeniowa

Centrala sygnalizacji pozaru powinna by¢ objeta dodatkowa ochrong od porazen. Z punktu

widzenia odpornos$ci systemu na zakldcenia, zaleca si¢ stosowac¢ uziemienie ochronne.

Po dolaczeniu do centrali przewodéw sieci elektroenergetycznej, przytacze sieciowe nalezy

zabezpieczy¢ fabryczng ostona.

5.3.6 Okablowanie

1
2

W miare¢ mozliwosci, kable nalezy prowadzi¢ przez strefy o matym zagrozeniu pozarowym.

Kable zasilajace i sygnatowe instalacji sygnalizacji pozarowej powinny by¢ tak prowadzone, aby

unikna¢ niekorzystnych wptywéw na instalacje. Czynniki, jakie nalezy wzia¢ pod uwage, to:

» zakldcenia elektromagnetyczne o poziomach uniemozliwiajacych poprawna prace;

» mozliwos¢ uszkodzenia przez pozar;

» mozliwo$¢ uszkodzenia mechanicznego, wiacznie z uszkodzeniami, ktére moga spowodowac
zwarcia

o pomie¢dzy kablami systemowymi, a kablami innych instalacji;

» uszkodzenia powstale przy konserwacji innych instalacji.

Instalacja przewodowa powinna by¢ wykonana przewodami o wymaganej odpornosci na

oddzialywanie ognia oraz odpowiednio zabezpieczona przy przejSciach przez granice stref

pozarowych.

W celu zmniejszenia wpltywu zaktécen od urzadzen i systeméw elektrycznych, kable instalacji

sygnalizacji pozarowej nalezy uktada¢ stosujac jeden lub kilka nastepujacych sposobéw:

» instalowanie w rurach ochronnych,

o kanalach,

» szybach lub na korytkach kablowych, przewidzianych wylacznie do prowadzenia instalacji
sygnalizacji pozarowej;

o oddzielenie od innych kabli za pomocg mechanicznych mocnych, sztywnych i ciaglych
przegréd z materiatu spetniajacego odpowiednie wymagania;

» instalowanie w odpowiedniej odleglosci (nie mniejszej, niz 0,3 m) od kabli innych instalacji;
stosowanie kabli ekranowanych elektrycznie.

Projekt przewiduje, ze jako przewody linii dozorowych beda stosowane kable HTKSHekw 1x2x1.

Przewody instalacji SAP beda uktadane w wydzielonych rurach elektroinstalacyjnych typu RVS

uktadanych na tynku lub pod tynkiem. Podejscia do czujek w stropach statych wykonane beda w

rurkach uktadanych w czasie wylewania stropéw. Na odcinkach, gdzie sg zainstalowane korytka

kablowe dla instalacji telekomunikacyjnych, kable instalacji sygnalizacji pozaru uktada¢ w tych

korytkach.

Pojemnos$¢ i rezystancja linii dozorowej oraz rezystancja linii miedzy sasiadujagcymi izolatorami

zwar¢ nie moze przekracza¢ wartosci okreslonych w DTR centrali.

Kable instalacji sygnalizacji pozarowej powinny by¢ odpowiednio oznakowane lub opisane w

odstepach nie przekraczajacych 2m.
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8 Dla optycznych wskaznikéw zadziatania czujek ppoz. oraz czujek instalowanych na stropie
podwieszonym nalezy pozostawi¢ zapas przewodow instalacyjnych okoto 1,5 m na jedno
urzadzenie celem umozliwienia prawidtowej konserwacji instalacji.

9 W miare mozliwosci, nalezy unika¢ wykonywania potaczen kabli poza obudowami faczonych
urzadzen i elementow. Jezeli nie da si¢ unikna¢ potaczen przelotowych kabli, to powinny by¢ one
wykonane w odpowiednich puszkach rozdzielczych, oznakowanych w taki sposéb, aby nie byto
mozliwosci pomylenia ich z innymi instalacjami.

10 Przy dotaczaniu przewoddéw na zaciski taczowek wyjsciowych centrali, nalezy zwréci¢ szczeg6lng
uwagg na polaryzacje przewodow linii dozorowych.

11 Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ pomiary rezystancji izolacji, rezystancji uziemienia i
rezystancji petli linii dozorowych oraz sporzadzi¢ odpowiednie protokodty.

5.3.7 Organizacja alarmowania

1 Tryb alarmowania nalezy ustali¢ z inspektorem ochrony pozarowej oraz jednostka PSP.

1 Wiadciciel, Zarzadca lub Uzytkownik obiektu jest obowigzany uzgodni¢ z wtasciwym miejscowo
komendantem PSP spos6b potaczenia urzadzen sygnalizacyjno - alarmowych systemu sygnalizacji
pozarowej z komenda lub jednostka ratowniczo - gasnicza Panstwowej Strazy Pozarne;j.

2 W celu dostosowania centrali do pracy w ustalonym trybie, konieczne jest indywidualne
zaprogramowanie konfiguracji centrali. Programowanie nalezy wykona¢ korzystajac z instrukcji
programowania dostarczanej wraz z centralg.

3 Zaleca si¢ bezposrednio po zaprogramowaniu centrali przesta¢ konfiguracj¢ do komputera i
wykona¢ archiwizacje danych.

5.3.8 Uruchomienie

Po wlozeniu wszystkich czujek do gniazd, nalezy wiaczy¢ centrale 1 sprawdzi¢ prawidtowosé
dziatania przez kolejne zadymianie czujek za pomoca urzadzenia imitujagcego dym. Nalezy zwrdcié
uwage na to, ze jonizacyjne czujki dymu uzyskuja wlasciwa czuto$¢ po uptywie pewnego czasu,
okreslonego przez Producenta w instrukcji instalacji i konserwacji, od wlaczenia zasilania (np. w
systemie Polon 4000 jest to 1 godzina).

Uruchamiajgcy powinien sprawdzi¢ wzrokowo, czy praca zostala wykonana w sposéb
zadowalajacy, czy metody, materialy i elementy zostaty uzyte zgodnie z dokumentacja techniczng,
oraz czy dokumentacja powykonawcza (rysunki i opisy) sg zgodne z instalacja.

Uruchamiajacy powinien sprawdzi¢ i wykazaé, ze instalacja pracuje zgodnie z przeznaczeniem,
a w szczegblnosSci powinien sprawdzi¢, czy:

» wszystkie czujki i reczne ostrzegacze pozarowe sg sprawne;

» informacje przekazywane przez CSP sg prawidlowe, i czy spetniajg wymagania zawarte w

o dokumentacji;

» wszystkie potaczenia do pozarowego alarmowego centrum odbiorczego lub stacji odbiorczej
sygnaléw uszkodzeniowych pracujg, oraz czy komunikaty sa prawidlowe i zrozumiate;

o urzadzenia alarmowe dziataja zgodnie z zaleceniami dokumentacji;

» wszystkie funkcje pomocnicze beda mogty by¢ uaktywnione (uruchomione);

» wymagane dokumenty i instrukcje zostaly dostarczone.

W miar¢ mozliwo$ci, uruchomienie powinno by¢ przeprowadzone w normalnie oczekiwanym
srodowisku, tacznie z dziataniem instalacji wentylacyjnej i klimatyzacyjne;j.

5.3.9 Odbiér

Préby odbiorcze i odbiér sygnalizacji pozarowej powinien by¢ przeprowadzony przez
technicznego przedstawiciela Wykonawcy oraz Nabywce lub jego przedstawiciela.
W trakcie préb odbiorczych nalezy:
sprawdzi¢ wzrokowo, czy instalacja jest zgodna z dokumentacja; sprawdzeniu powinny podlegaé
» wszystkie parametry, ktére przez ogledziny da si¢ skontrolowac;
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o przeprowadzi¢ proby funkcjonalne prawidtowej pracy systemu, tacznie z interfejsami
urzadzen pomocniczych i sieci transmisji, przez uruchomienie uzgodnionej liczby ostrzegaczy
pozarowych w instalacji.

5.3.10 Eksploatacja i obsluga

1

10

11

W zakresie czynno$ci osoby (os6b) odpowiadajacej za eksploatacj¢ instalacji powinno by¢

prowadzenie nastepujacych dziatan: opracowanie procedur postgpowania na wypadek wszystkich

alarméw oraz zgloszen uszkodzeniowych i innych zdarzen wywotywanych przez instalacjg;
przeszkolenie oséb przebywajacych w obiekcie; utrzymywanie sprawnosci instalacji;

e utrzymywanie, co najmniej 0,5m wolnej przestrzeni wokot 1 ponizej kazdej czujki; usuwanie
przeszkdd, ktére mogtyby ogranicza¢ ruch produktéw spalania do czujek; zapewnienie
wolnego dostepu do recznych ostrzegaczy pozarowych;

» zapobieganie alarmom falszywym przez podejmowanie odpowiednich srodkéw zaradczych
przed zadziataniem czujek, powodowanym np. przez skrawanie, spawanie, pitowanie, palenie
tytoniu, ogrzewanie, gotowanie, spaliny itp.;

» zapewnienie odpowiedniej modyfikacji instalacji, jezeli zaistniejg istotne zmiany
przeznaczenia lub konfiguracji budynku;

» prowadzenie ksigzki eksploatacji i rejestrowanie wszystkich zdarzen wywotywanych przez
instalacj¢ lub wptywajacych na nig;

» zapewnienie przeprowadzenia prac konserwacyjnych we wtasciwych odst¢pach czasu;
zapewnienie wlasciwej obstugi instalacji po powstaniu uszkodzenia, pozaru lub innego
zdarzenia, ktére mogloby mie¢ negatywny wplyw na instalacje.

Ksiazka eksploatacji powinna by¢ przechowywana w miejscu dostepnym dla os6b upowaznionych

(najlepiej w pomieszczeniu CSP lub w poblizu). W ksigzce nalezy odnotowywaé wszystkie

zdarzenia zwiazane z instalacja.

W celu zapewnienia ciagtego prawidlowego funkcjonowania, instalacja powinna by¢ regularnie

kontrolowana i poddawana obstudze technicznej. Umowy w tym zakresie powinny by¢ zawarte

natychmiast po zakonczeniu montazu, niezaleznie od tego, czy obiekt jest uzytkowany, czy tez
nie. Umowa powinna okresla¢ sposob zapewnienia dostgpu do obiektu oraz czas usunigcia
uszkodzenia. Nazwa i numer telefonu Konserwatora powinny by¢ wyraznie uwidocznione przy

CSP.

Kontrole okresowe powinny by¢ przeprowadzane zgodnie z PN-E-08350-14:2002 przez

uprawnionego instalatora, kompetentnego w zakresie kontroli, obstugi technicznej i naprawy.

Badania okresowe centrali, polegajace na sprawdzeniu elementéw sygnalizacyjnych centrali,

elementéw liniowych zainstalowanych w obiekcie i urzadzen wykonawczych sterowanych przez

elementy sterujace nalezy przeprowadza¢ zgodnie z instrukcja programowania przynajmniej raz w

roku. Co pét roku zaleca si¢ sprawdzi¢ stan potgczenia przewodu ochronnego z obudowa centrali

oraz oczysci¢ zaciski baterii akumulatoréw.

Przynajmniej raz w roku nalezy sprawdzi¢ stan natadowania baterii akumulatoréw. W tym celu

nalezy wylacznikiem sieciowym w zasilaczu sieciowym wylaczy¢ napiecie sieci na okoto 2h i po

ponownym wlaczeniu sprawdzi¢, czy w czasie dtuzszym niz 5h zasilacz sieciowy dotaduje baterig
akumulatoréw i przetaczy si¢ automatycznie na buforowanie.

Podczas eksploatacji czujek nie nalezy dopuszcza¢ do powstawania rosy i szadzi na powierzchni

czujki oraz chroni¢ przed nadmiernym zabrudzeniem pytami.

Nalezy w sposéb szczegdlny obserwowaé i1 reagowaé na sygnalizowanie przez centrale SAP

przerwy w liniach dozorowych, gdyz moze to oznacza¢ wyjecie czujki z gniazda.

Podczas eksploatacji nalezy przeprowadza¢ okresowg kontrole pracy czujek, polegajaca gtéwnie

na:

» ogledzinach miejsca zainstalowania czujki;

» sprawdzeniu prawidtowosci dziatania w sposéb taki, jaki wykonuje si¢ po zainstalowaniu.

Sprawdzenia dziatania czujek dymu nalezy dokonywaé przy czynnej instalacji, za pomoca

imitatora dymu zalecanego przez Producenta.

Sprawdzenia dzialania czujek ciepta nalezy dokonywaé przy czynnej instalacji, za pomoca

przyrzadu zalecanego przez Producenta.
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12

13

14

15

16

17

Do czyszczenia uktadu optycznego czujek optycznych zaleca si¢ stosowac¢ delikatny pedzelek oraz
odkurzacz. Po oczyszczeniu czujke nalezy ztozy¢, sprawdzi¢ jej dzialanie przy uzycia imitatora
dymu i ponownie zainstalowa¢ w linii dozorowe;j.

W czasie prac remontowych i malarskich zainstalowane czujki ciepta nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem i zabrudzeniem nasadka ochronng dostarczang wraz z czujka.

Gniazda i podstawy po uruchomieniu instalacji nie wymagaja obstugi, gdyz sa nadzorowane
tacznie z czujka przez centralg. Okresowg kontrole poprawno$ci dziatania gniazda i podstawy
przeprowadza si¢ jednoczesnie z okresowg kontrolg czujek.

Okresowo nalezy sprawdza¢ stan mechaniczny obudowy recznych ostrzegaczy pozarowych oraz
utrzymywac ja w czystosci. Badanie polega na wywotaniu alarmu i sprawdzeniu, czy alarm jest
przekazywany do centrali. Sprawdzenie zadziatania nalezy przeprowadza¢ przy uzyciu
specjalnego klucza serwisowego, uruchamiajacego ostrzegacz bez niszczenia szybki. Po wiozeniu
klucza, ostrzegacz powinien wej$¢ w stan alarmowania i sygnalizowa¢ go rozbtyskami diody LED
na czerwono.

Sprawdzenie dziatania sygnalizator6w akustycznych mozna przeprowadzi¢ przez kolejne
uruchomienie sygnalizatoréw akustycznych z centrali.

Badanie okresowe elementéw kontrolnych i kontrolno — sterujacych polega na sprawdzeniu
funkcji elementu w dzialajacej instalacji alarmowej. Badania nalezy przeprowadza¢ z
zachowaniem szczegdlnej ostrozno$ci. Nalezy powiadomié zainteresowane osoby, jezeli podczas
badania ma nastapi¢ prébne uruchomienie urzadzen wykonawczych.

5.4 Instalacja sygnalizacji wlamania i napadu (SWiN)

5.4.1 Wymagania ogdlne

1

2

Instalacja systemu sygnalizacji wlamania i1 napadu dla obiektu powinna spetnia¢ wymagania
normy PN-93/E-08390/14.

Ze wzgledu na poufno$¢ rozwigzan montaz urzadzen systemu powinna wykonywaé firma
specjalistyczna posiadajaca odpowiednie uprawnienia i referencje.

Sposéb montazu oraz warunki stosowania urzadzen powinny uwzglednia¢ zalecenia Producenta.
Miejsce montazu powinno zapewnia¢ jak najmniejsza mozliwo$¢ dostepu dla oséb
niepowotanych.

W fazie wykonywania instalacji nalezy zwrdci¢ uwage na prawidlowa lokalizacje czujek w
stosunku do przewidywanej zabudowy meblowej pomieszczen. Nalezy zapewni¢ wolng przestrzen
wokot kazdej czujki umozliwiajaca jej prawidtowe dziatanie oraz wygodna konserwacje.

5.4.2 Zalecenia montazowe

Czujki pasywne podczerwieni nalezy instalowa¢ stosujac si¢ do ponizszych zalecen:czujka nie
powinna by¢ instalowana bezpo$rednio nad grzejnikiem lub, jezeli nie ma innej mozliwosci,
odlegto$¢ czujki od grzejnika powinna wynosi¢, co najmniej 1,5m; $wiatto stoneczne nie powinno
pada¢ bezposrednio w soczewke czujki; przewody ruchome powinny by¢ oddalone od soczewki
czujki, co najmniej 0 3m; zaden sektor wykrywania czujki nie powinien obejmowaé miejsc o
znacznej réznicy temperatur; czujka powinna by¢ zainstalowana stabilnie, a podtoze powinno
zapewnia¢ minimalne wibracje. Niedopuszczalne jest pozostawianie czujki wiszacej na
przewodach w pomieszczeniach, w ktérych wystepuja gryzonie czujka powinna by¢
zainstalowana w jak najwiekszej odlegtosci od przemieszczajacych si¢ gryzoni.

Manipulatory (klawiatury) instalowa¢ na §cianie w taki sposdb, aby wyswietlacz znajdowat si¢ na
wysokoS$ci oczu uzytkownika.

Sygnalizatory akustyczne montowaé na ptaskim podiozu i w mozliwie niedostgpnym miejscu tak,
aby zminimalizowac¢ ryzyko sabotazu.

Cala instalacja (kable, puszki) powinna znajdowaé si¢ w strefie chronionej, a jej spos6b
wykonania powinien by¢ taki, aby utrudnione bylo nieuprawnione Iub niezamierzone
uruchomienie. Jezeli cze$¢ instalacji prowadzona bedzie poza obszarem chronionym, to powinna
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przebiega¢ w rurkach ochronnych, a puszki instalacyjne powinny by¢ wyposazone w ochrong
antysabotazowa.

Wszystkie potaczenia instalacji powinny by¢ mocowane mechanicznie, zapewnia¢ minimalna
rezystancj¢ styku i maksymalng rezystancje izolacji miedzy sobg. Sposéb wykonania instalacji
oraz zastosowane kable powinny gwarantowa¢ rezystancje izolacji pomiedzy przewodami nie
gorsza niz 100kQ oraz migdzy przewodami, a ziemig nie gorsza niz 300€2.

Kable instalacji SSWIN nalezy uklada¢ identycznie jak kable pozostalych instalacji
stabopradowych tj. w rurach RVS na tynku i pod tynkiem, a na odcinkach, gdzie sa zainstalowane
korytka kablowe teletechniczne w/w kable uktada¢ w tych korytkach. Kable zasilajace uktadaé
wspolnie z przewodami instalacji elektroenergetyczne;.

5.5 Instalacja sieci strukturalnej

5.5.1 Opis ogdlny systemu

1
2

3

4
5

Budowa systemu powinna zapewnia¢ jak najwicksza jego uniwersalno$¢, latwa i szybka
rozbudowe oraz wymiang elementow.

Istotne jest, aby wszystkie elementy przewodzace uzyte do budowy systemu pochodzily od
jednego producenta.

Przy budowie systemu okablowania strukturalnego nalezy wzia¢ pod uwage zaréwno zalecenia
norm, jak i wymagania, jakie sg narzucane przez konkretne protokoly transmisyjne, ktére moga
by¢ bardziej rygorystyczne w szczegoétach niz normy ogdlne.

Sie¢ zbudowana w strukturze gwiazdy.

Przy kazdym stanowisku pracy nalezy zainstalowac¢ 3 gniazda sieci strukturalne;.

5.5.2 Trasy kablowe

1
2

Kable swiattowodowe uktada¢ nalezy w wydzielonych korytkach dla instalacji strukturalne;.
Kable w poszczegdlnych pomieszczeniach bedg uktadane w rurkach elektroinstalacyjnych z PCW
uktadanych pod tynkiem, w kanatach instalacyjnych nasciennych oraz w trasach w podtodze. W
pomieszczeniach ze stropami podwieszonymi kable uktadane beda w przestrzeni migdzystropowe;j
w rurkach na tynku oraz na gléwnych ciggach kablowych w korytkach kablowych.

Kanaty instalacyjne nascienne oraz trasy w podiodze - w zakresie prac i dostaw Wykonawcy
instalacji elektrycznej.

5.5.3 Okablowanie

5.5.3.1 Wymagania ogdlne

1

Dtugos¢ okablowania poziomego miedzy gniazdem abonenckim, a Punktem Dystrybucyjnym,
niezaleznie od zastosowanego medium transmisyjnego, nie moze przekracza¢ 90 m, za$ tgczna
dtugos$¢ kabla krosowego, kabla stacyjnego oraz kabla przytagczeniowego nie powinna przekraczaé
10m.

Maksymalna dtugo$¢ okablowania pionowego wynosi 90m, jesli jest ono wykonane ze skretki
(kabla miedzianego) i 500m w przypadku kabla swiattowodowego.

Dtugos$¢ okablowania pionowego budynku nie powinna przekracza¢ 500 metréw, a okablowania
pionowego miedzybudynkowego 1500m, czyli w sumie 2000m. W przypadku, gdy zastosowany
zostanie Swiattowdd jednomodowy, odlegtos$¢ t¢ mozna zwiekszy¢ do 3000m.

Kable tworzace okablowanie poziome, pionowe oraz kable krosowe i1 kable przytaczeniowe musza
by¢ ciagle. W obrebie podsystemu nalezy stosowac jeden typ kabla.

W obrebie sieci powinno si¢ uzywac kabli o jednakowej impedancji nominalnej - zalecana: 100Q.

27|Strona



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

5.5.3.2 Dopuszczalny naciag kabla

Kable UTP 24AWG uktada¢ w taki sposéb, aby nie przekroczy¢ dopuszczalnego naciaggu kabla.
Przekroczenie dopuszczalnego naciggu powoduje zmiany wzajemnego polozenia par w o$rodku kabla,
czego efektem jest zwigkszenie przestuchéw miedzyparowych.

Dla zapewnienia bezpiecznej instalacji i elastyczno$ci w przypadku przysziej rozbudowy, przy
przejsciach przez §ciany i stropy zaleca si¢ stosowanie przepustéw o odpowiednio duzej pojemnosci.

Dla zminimalizowania obcigzenia kabla w przypadku dtuzszych przebiegéw lub odcinkéw z
wieloma zakretami, instalacje nalezy wykonywac etapami.

5.5.3.3 Promien giecia kabla

1 Nalezy bezwzglednie unika¢ ostrych zagi¢¢ kabla.
Pojemno$¢ tras kablowych musi zapewnia¢ zachowanie wtasciwego promienia giecia kabli.

3 Szczegblng uwage nalezy zwr6ci¢ przy przytaczaniu wigzek kablowych w szafach
dystrybucyjnych.

4 Zaleca sig, aby, zgodnie z norma TIA/EIA-568-B.1 promienie gigcia kabli wynosily nie mniej,
niz:
e Srednice kabla dla kabla UTP;
o Srednic kabla dla kabla FTP (ScTP).

5 Promien gigcia kabla w trakcie instalacji nie powinien by¢ mniejszy niz o$miokrotna warto$¢
srednicy

kabla.

5.5.3.4 Opaski kablowe

Nalezy bezwzglednie unika¢ zgniatania kabla przez zbyt silne zaciskanie opasek kablowych.
Zaleca si¢ stosowanie opasek ,,rzepowych”.

5.5.3.5 Zakanczanie i rozploty kabli

Dla zachowania fabrycznego splotu i wzajemnego potozenia par, przy zakanczaniu kabla na
ztaczach szczelinowych nalezy przestrzega¢ ponizszych zasad: nie nalezy zdejmowaé powtoki
zewnetrznej kabla na dystansie wigkszym niz jest to konieczne; poniewaz nadmiernie dtugie rozploty
powoduja zwigkszenie przestuchéw miedzyparowych, pary powinny pozosta¢ skrgcone tak blisko
ztacza, jak tylko to mozliwe. Dla systemow kategorii 5 zar6wno TIA, jak i ISO okreslity maksymalny
rozplot par na 13mm. Wymog ten dotad nie zostal zmieniony w zwigzku z ratyfikowaniem kategorii
Se i 6. Zaleca si¢, aby w przypadku kategorii 6 rozplot nie przekraczal 7mm; splot kazdej pary jest
precyzyjnie obliczany przez producenta i jego zmiana moze powodowaé pogorszenie parametréw
kabla. Niemniej jednak, w razie konieczno$ci lepszym wyjSciem jest reczne skrecenie par niz
pozostawienie ich rozplecionymi.

5.5.3.6 Sekwencja (przyporzadkowanie par)
W obrebie systemu okablowania strukturalnego przyporzadkowanie par wszystkich elementéw

potaczeniowych (paneli krosowych, modutéw z gniazdami RJ45, kabli krosowych) musi by¢
wykonane w jednej sekwencji. Zaleca si¢ stosowanie wariantu S68B.

5.5.3.7 Kontrola

Nalezy dokona¢ wzrokowej oceny ulozonej instalacji. Wszystkie odcinki kabli, w ktérych
stwierdzono widoczne odksztatcenia powtoki zewnetrznej (odbarwienia, zalamania, skrecenia itp.)
powinny by¢ wymienione.
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5.5.3.8 Pomiary

1 W celu wykazania zgodno$ci zainstalowanego systemu okablowania strukturalnego z kategoria 6
nalezy wykona¢ pomiary dynamiczne parametréw takich jak:
o Przestuch zblizny NEXT (z ang. Near End Crosstalk) (nowe limity);
o Tlumienie (z ang. Attenuation);
» Dtugos¢ polaczen (z ang. Length);
o Mapa potaczen (z ang. Wire Map);
e PowerSum NEXT;
» Straty odbiciowe Return Loss;
« ELFEXT;
e PowerSum ELFEXT;
o Opdznienie propagacji (z ang. Propagation Delay);
» Rodznica opdznien (z ang. Delay Skew).
2 Sposéb przeprowadzania tych pomiaréw opisany jest doktadnie w biuletynie TIA/EIA/TSB-
3 Wartoéci dopuszczalne poszczegdlnych parametréw wyspecyfikowane sa w odpowiednich
normach i kazdy miernik dynamiczny do okablowania zgodny z w/w biuletynem posiada te
warto$ci w swojej pamigci.

5.6 Trasy kablowe
5.6.1 Charakterystyka instalacji

Kable i przewody nalezy uktada¢ w nastgpujacy sposdb:
o poziome ciaggi przewodéw - w korytkach w przestrzeniach miedzystropowych, w kanatach
instalacyjnych;
o pionowe ciagi przewoddéw - na drabinkach w szachtach instalacyjnych;
o pojedyncze obwody w przestrzeniach miedzystropowych - w rurkach instalacyjnych
mocowanych do §cian i stropéw wilasciwych;
* W pomieszczeniach poza przestrzeniami mi¢dzystropowymi - w rurkach instalacyjnych pod
tynkiem; w kanatach instalacyjnych nasciennych, w rurkach instalacyjnych w podiodze.
Kable i przewody instalacji teletechnicznych nalezy uklada¢ w korytkach i na drabinkach
dedykowanych dla tych instalacji.

5.6.2 Korytka i kanaly kablowe
Dostawa i montaz - wykonaweca instalacji elektrycznych.
5.6.3 Rury elektroinstalacyjne

Swiadczenie obejmuje dostarczenie rur wraz z akcesoriami tgczeniowymi, sprawdzenie
droznosci, ciecie, potaczenie rur, wprowadzenie rur do puszek i innych elementéw instalacyjnych oraz
umocowanie rur do podtoza.

5.6.3.1 Wymagania ogdlne

1. Nalezy zwrdci¢ szczeg6lng uwage na doktadne i prostoliniowe ukladanie i montaz rurek.
Trasowanie wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac bezkolizyjno$¢ z
innymi instalacjami i ciaggami technologicznymi. Trasy przewoddéw powinny przebiega¢ poziomo
lub pionowo, a nie uko$nie.

2. Wszedzie tam, gdzie instalacja jest narazona na uszkodzenia mechaniczne (np. w obrebie rejonéw
technicznych na wysokosci ponizej 150cm) kable i przewody musza by¢ ukladane w rurkach
elektroinstalacyjnych dla §rednich obciazen mechanicznych (min.750N/5cm) typu RS.
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3.

5.

Uktada¢ zamkniete tacznie z mufami i kolankami z zalozonym drutem (linka) do przeciagania.
Zaleca si¢ stosowa¢ linki przeciagajace w postaci metalowej linki powlekanej tworzywem
sztucznym typu KP.

Montaz rur powinien odbywaé si¢ w temperaturze nie nizszej jak 100 C. W przypadku
schtodzenia rur ponizej tej temperatury nalezy je umiesci¢ na okoto 10 godz. w temperaturze
pokojowe;.

Nie wolno uktada¢ rur z wciagnigtymi przewodami.

5.6.3.2 Rury instalacyjne ukladane pod tynkiem

1.

Opis $§wiadczen: jak w wyszczegdlnieniu robdt oraz wykucie bruzd ( wyznaczenie bruzdy, kucie
mechaniczne bruzdy, sprawdzenie wymiardw bruzdy) i zaprawianie bruzd wraz z
przygotowaniem zaprawy.

Stosowac nalezy rury dla niewielkich obcigzen mechanicznych (min.320N/5cm), sztywne typu RL
lub karbowane typu RG.

Zabrania si¢ wykonywania bruzd w $cianach o grubosci mniejszej niz 10 cm.

5.6.3.3 Rury instalacyjne ukladane na tynku

—_—

4.

Opis $wiadczen: jak w wyszczegdlnieniu robdt oraz umocowanie uchwytéw do podtoza.

Stosowac¢ nalezy rury sztywne dla niewielkich obcigzen mechanicznych (min.320N/5cm) typu RL,
a w obszarach o wymaganym wysokim stopniu bezpieczenstwa rury bezhalogenowe typu RLHF.
Po wytyczeniu doktadnego przebiegu instalacji nalezy zamontowa¢ uchwyty odpowiednie do
rozmiaru rur elektroinstalacyjnych ( otwarte, badz zamykane) przytwierdzajac je do podtoza za
pomoca kotkéw rozporowych. Zalecany rozmiar kotka wynosi 06 dla rur o $rednicach do 025
wiacznie 1 010 dla rur o wigkszej $rednicy.

Rozstaw uchwytéw nie moze przekracza¢ 50cm.

5.6.3.4 Rury i puszki instalacyjne ukladane w betonie

1.

Opis $wiadczen: jak w wyszczegdlnieniu robét oraz mocowanie rur do zbrojenia, wykonanie
dodatkowej ostony przez ustawienie dodatkowych pretéw zbrojeniowych, sprawdzenie droznosci
rur po zabetonowaniu i oznaczenie miejsc montazu puszek, wycigcie otworéw w puszkach,
mocowanie puszek do siatki zbrojeniowej, wypetnienie puszek styropianem, oczyszczenie puszek
po zabetonowaniu, zdjecie i zalozenie pokryw puszek.

Instalacja w $cianach i stropach z betonu licowego wykonywana jest w rurkach instalacyjnych i
uzyciem osprzetu przeznaczonych do stosowania w betonie wylewanym. Rurki, spelniajace
podwyzszone wymagania jako$ciowe, musza by¢ umieszczone w odlegtosci, co najmniej 60mm
od odno$nego deskowania (szalowania) $ciennego, badz stropowego. W stropach rurki nalezy
uktada¢ faliScie, aby zapobiec wszelkim naprezeniom rozciagajacym lub Sciskajacym. Rurki
wyposazy¢ w ,.piloty” (drut, linka) dla umozliwienia p6zniejszego wciagniecia przewodow. Rury
nalezy wktada¢ koncami do puszek, a na trasie mocowac¢ drutem do zbrojenia tak, aby nie mogty
by¢ w czasie zalewania betonem wyciaggni¢te z puszki.

Wszystkie puszki powinny by¢ mocowane do deskowania oraz ewentualnie do pretéw
zbrojeniowych. Puszki nalezy mocowaé tak, aby wykluczone byto ich przesuwanie si¢, albo
przekrecanie. Przy mocowaniu nalezy zwrdci¢ uwage, aby punkt mocowania do deskowania
zostal nastepnie przykryty przez dekiel (pokrywke) puszki aparatowej. Opisane wyzej czynnosci
nalezy wykonywac zgodnie z postepem robdt budowlanych.

Zaleca si¢ stosowanie rurek elektroinstalacyjnych, co, najmniej dla Srednich obcigzen
mechanicznych (min.750N/5cm) typu RS lub RGS.

5.6.3.5 Utrzymanie funkcji w przypadku pozaru

Konstrukcje tras kablowych dla przewodéw bezpieczenstwa pozarowego musza odpowiada¢ ogdlnym

wymaganiom opisanym powyzej i ponadto spelnia¢ wymagania normy DIN 4102 cze§¢12 /11.98
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dotyczace zamocowan przewodoéw i kabli w systemach zasilania i sterowania urzadzeniami
stuzacymi ochronie przeciwpozarowej w czasie nie krétszym niz 30min.

Systemy no$ne tras kablowych o odpornosci ogniowej wykonywaé zgodnie z opisem zawartym w
aprobacie technicznej CNBOP lub innej upowaznionej jednostki certyfikujace;.

Przy mocowaniu konstrukcji wsporczych do podtoza nie wolno przekracza¢ maksymalnych odleglosci
mocowania okre§lonych w $wiadectwie badan. Nalezy stosowac systemy posiadajace aktualne
dopuszczenia i certyfikaty klasyfikacji ogniowej. Wykonywa¢ zgodnie z opisem zamieszczonym
w tych certyfikatach. Wysoko$¢ wypelnienia korytek kablowych przewodami i kablami nie
powinna przekracza¢ 30mm lub potowy wysokosci korytek.

Elementy konstrukcji stowarzyszone lub otaczajace tras¢ kablowa, ktéra ma zapewni¢ ciagto$¢ dostaw
energii w warunkach pozaru, powinny mie¢ klas¢ odporno$ci ogniowej nie mniejsza niz klasa
no$nosci ogniowej trasy kablowej. Nalezy réwniez zapewni¢, ze trasy te nie beda podlegaty
negatywnym obcigzeniom ze strony spadajacych elementéw budowlanych w warunkach pozaru.

Stosujac rozwigzanie proponowane W niniejszym opracowaniu, wewnetrzne linie zasilajace do
gtéwnych tablic administracyjnych nalezy uktada¢ w korytkach z systemem mocowania typu sufit
spetniajac ponizsze wymagania:
maksymalny rozstaw podp6r: 1,2m, zalecany 1m;
maksymalne obciazenie na korytkach: 10kg/m;
maksymalna dtugo$¢ pretéw zwieszakéw: 2m;
maksymalna dtugo$¢ wspornikéw sufitowych: 2m;
maksymalna ilo§¢ pozioméw tras na jednym precie: 3;
maksymalna suma szerokosci koryt na jednym wysiegniku: 400mm;
mocowanie do betonu min. B20;

w trasach nie mozna uktada¢ przewoddéw i kabli niespetniajacych odpowiednich ( E30,E90) klas
odpornosci ogniowej;

nad trasami nie mozna montowa¢ innych tras;

na konstrukcjach nie mozna mocowac¢ innych elementéw niezwigzanych z systemem;

odlegtos¢ kabla od $cianki korytka, co najmniej 30mm.

Pojedyncze przewody mozna uklada¢ pod stropem lub wzdtuz §ciany wykorzystujac obejmy kablowe
i szyny (listwy profilowe) lub obejmy pojedyncze.

Trasy kablowe ze zintegrowanym systemem podtrzymania funkcji nalezy w spos6b trwaty oznakowac
podajac klas¢ ognioodpornosci E90 (E30), numer protokotu kontroli, rok budowy i nazwe¢ firmy
instalujacej. Ponadto Wykonawca zobowigzany jest wystawi¢ Swiadectwo Zgodnosci, w ktérym
potwierdza, ze zainstalowana przez niego linia kablowa ze zintegrowanym systemem
podtrzymania funkcji zostala wykonana zgodnie ze S$wiadectwem badan otrzymanym od
producenta zastosowanych systeméw nosnych i kabli.

Uzytkownik (Konserwator) instalacji, ktéra ma zapewni¢ ciagtos¢ dostaw energii przez okreslony czas
w warunkach pozaru, powinien zwréci¢ uwage na stan instalacji w trakcie uzytkowania,
szczegllnie w zakresie wielkosci obciazenia korytek podczas rozbudowy instalacji (doktadania
przewodow i kabli).

5.6.3.6 Przebijanie otworéw w $cianach lub stropach

Swiadczenie obejmuje wyznaczenie otworu, mechaniczne przebicie otworu oraz sprawdzenie
wymiaréw.

5.6.4 Uszczelnienie przejsé instalacyjny

1. Swiadczenie obejmuje wykonanie uszczelnien przepustéw kablowych w $cianach i stropach.
2. Przepusty instalacyjne przez $ciany, stropy, itp. stanowigce oddzielenia pozarowe nalezy
uszczelni¢ przeciwpozarowo materiatami niepalnymi o odpornosci ogniowej (EI) réwnej klasie
odpornosci tych przegrdd.

3. Wykonane przepusty powinny pozwala¢ na ruchy termiczne oprzewodowania bez obnizania
jakoSci uszczelnienia oraz powinny mie¢ odpowiednig stabilnos¢ mechaniczna pozwalajaca
wytrzymywa¢ naprezenia, ktére moga wystgpowaé w przypadku uszkodzenia wspornikéw
oprzewodowania w wyniku dziatania ognia.
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4. Montaz wykonywac¢ zgodnie z instrukcja Producenta i na zasadach okreslonych w Aprobacie
Technicznej ITB wyrobu.
5. Aprobata Techniczna ITB nie zwalnia Producenta od odpowiedzialnosci za wiasciwa jako$¢

wyrobu oraz Wykonawcoéw zabezpieczen ogniochronnych od odpowiedzialno$ci za wtasciwe
zastosowanie wyrobu.

5.7 Ukladanie kabli i przewodow
5.7.1 Wyszczegolnienie robét

Swiadczenie obejmuje dostarczenie kabli i przewodéw i ulozenie ich w gotowych korytach
kablowych, kanatach elektroinstalacyjnych, rurach instalacyjnych na tynku i pod tynkiem wraz z
otwieraniem 1 zamykaniem puszek rozgaleznych, wprowadzeniem przewodéw do puszek i
rozgateznikdw, podlaczaniem pod zaciski i bolce, ucieciem przewodu, zdjeciem izolacji,
oczyszczeniem zyty, podtaczeniem przewodu wraz z montazem koncéwek kablowych, umocowaniem
przewodéw za pomocg zapinek, zdjeciem i zatozeniem pokryw kanaléw, montazem, demontazem i
przestawianiem rusztowan oraz wykonanie wszystkich koniecznych préb i pomiaréw oraz
sporzadzenie protokétu z pomiaru i badan zawierajacego wyniki pomiaru wraz z ocena.

5.7.2 Warunki ogélne

Kable i przewody nalezy uktada¢ zgodnie z postanowieniami norm, wytycznymi Dostawcéw
urzadzen, dokumentacjg techniczng i niniejszg specyfikacja.

Oprzewodowanie powinno by¢ tak dobrane i zamontowane, aby podczas montazu, uzytkowania
i konserwacji uszkodzenie powlok i izolacji przewoddéw i kabli oraz ich koncéwek byto utrudnione.
Szczegb6lng uwage nalezy zwrdci¢ na to, aby nie zostala przekroczona dopuszczalna obcigzalnos¢
pradowa przewoddéw.

5.7.3 Ukladanie kabli w budynkach, budowlach lub na estakadach bez
mocowania

Opis swiadczen: jak w wyszczegdlnieniu robot.

5.7.4 Ukladanie kabli w budynkach, budowlach lub na estakadach z
mocowaniem

Opis $wiadczen: jak w wyszczegdlnieniu robdt oraz osadzenie w podlozu elementéw
kotwigcych, dostawa i montaz elementéw mocujacych (uchwyty, konsolki, haczyki) wraz z
zamocowaniem kabla.

5.7.5 Kable ukladane w korytach i kanalach elektroinstalacyjnych

Opis $wiadczen: jak w wyszczegdlnieniu robot.
5.7.6 Kable ukladane w rurach, pustakach lub kanatach zamknietych

Opis $wiadczen: jak w wyszczegdlnieniu robot.

Przed wprowadzeniem kabla do przepustu rurowego nalezy sprawdzi¢ wizualnie, czy wnetrze
przepustu jest drozne, gladkie i nie zawiera zanieczyszczen.

Kabel powinien by¢ tak wprowadzany i wyprowadzany z przepustu rurowego, aby ostona lub
powtoka kabla nie ocierala si¢ o krawedzie rury.
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5.7.7 Przewody kabelkowe ukladane w korytkach i na drabinkach bez
mocowania

Opis $wiadczen: jak w wyszczegdlnieniu robot.

5.7.8 Przewody kabelkowe ukladane na uchwytach bezsrubowych w korytkach i
na drabinkach z mocowaniem pojedynczo

Opis Swiadczen: jak w wyszczeg6lnieniu robdt oraz mocowanie przewodéw do gotowych
uchwytéw.

5.7.9 Przewody izolowane i kabelkowe wciggane do rur i w kanaly zamkniete
Opis swiadczen: jak w wyszczegdlnieniu robot.
5.8 1acza i odgalezienia

Wszystkie ztacza i odgalezienia zostang wykonane w zamknietych puszkach rozgateznych
oznaczonych w sposéb trwaty i niezniszczalny. Nalezy zadbac o to, aby puszki byty tatwo dostepne w
celu sprawdzenia potgczen. Szczegblnie nalezy zwrdci¢ uwage na ewentualng obecnos¢ w poblizu
innych przewodéw i instalacji, ktére mogloby utrudni¢ dostep do puszek Nie wolno umieszczaé
puszek rozgaleznych powyzej poziomu nierozbieralnych podwieszanych sufitéw oraz w wolnych
przestrzeniach niedostepnych konstrukcji.

5.9 Podlaczanie kabli i przewodow pod zaciski lub bolce

Swiadczenie obejmuje ucigcie przewodu, zdjecie izolacji, oczyszczenie zyly i podiaczenie
przewodow oraz zatozenie i opisanie oznacznikéw na przewodach.

Uzywajac przewodéw typu linka, nalezy zwréci¢ uwage na to, zeby odizolowany koniec linki
byt skrecony w taki spos6b, aby nie spowodowat zwarcia pomi¢dzy sgsiadujacymi ze sobg zaciskami.

Jezeli uzywane przewody sa sztywne, nalezy odpowiednio mocno umocowaé urzadzenie, tak,
aby przewody nie spowodowaly jego oderwania lub uszkodzenia zaciskéw.

5.10 Oznakowanie

Dla umozliwienia ich tatwej identyfikacji, caly sprzet i aparatura, puszki rozgatezne i przewody
itd. powinny by¢ jasno i trwale oznakowane.

Do uzyskania przejrzystosci polaczen, jesli to tylko mozliwe, nalezy uzywa¢ przewoddéw o
r6znych kolorach.

Przewody zostana oznakowane na kazdym koficu (przy zacisku, przy wejsciu do szafki lub
puszki rozgaleznej). Oznaczenie powinno zawiera¢ opis umozliwiajagcy odnalezienie kabla na
schematach kablowych i w wykazie kabli. Dla waznych potagczen dane te zostang powtérzone na
calej trasie kabla przy puszkach rozgateznych, przy zmianach kierunku i przy przejsciach przez
Sciany (z kazdej strony $ciany).

Puszki rozgatezne zostang oznaczone z podaniem szafki pochodzenia, funkcji 1 numeru obwodu.

5.11 Uziemienie mas przewodzacych

Wszystkie koryta kablowe musza by¢ ze sobg potaczone w sposéb przewodzacy i podiaczone do
instalacji uziemieniowe;.

Wszyscy instalatorzy wykonajga polaczenia ekwipotencjalne migdzy masami metalowymi
swoich instalacji, ktére moga przypadkowo znalez¢ si¢ pod napicciem. Potaczenia te zostang
uziemione poprzez przylaczenie ich do przewodéw ochronnych zasilania, gléwnych potaczen
ekwipotencjalnych lub do szyn uziemienia szaf.
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Ekrany i oslony przewodéw sltabopradowych zostang wuziemione w celu uniknigcia
jakichkolwiek zaklécen elektromagnetycznych.

Wszystkie przewody potencjatlowe nalezy jednoznacznie oznakowac (cel, przekrdj) za pomoca
oznacznikéw kablowych.

5.12 Osprzet instalacyjny

1 Swiadczenie obejmuje dostarczenie osprzetu, przygotowanie podloza, trasowanie, wykonanie
Slepych otworéw, osadzenie kotkéw rozporowych, montaz osprzgtu na gotowym podtozu,
podtaczenie i przedzwonienie przewodéw, sprawdzenie dziatania. Osprzet w puszkach mocowany
za pomocag Srub, niedopuszczalne s3 mocowania pazurkowe. W puszkach i skrzynkach
rozgaleznych nalezy stosowaé zaciski. Nie zezwala si¢ na taczenie przewodow przez zwykle
skrecanie.

2 W korytkach puszki odgalezne dla wyprowadzenia przewodéw nalezy mocowa¢ na typowych
ptaskownikach perforowanych mocowanych do otworéw w korytku dwiema S$rubami. W
zaleznosci od potrzeby puszki mocowac na gérnej krawedzi korytka lub na dnie korytka od strony
zewngtrznej.

3 Jezeli konieczne sg puszki po obu stronach Sciany, w odstgpstwie od ogdlnych wytycznych
montazowych, nalezy przesuna¢ ich wzajemne polozenie ze wzgledu na izolacj¢ akustyczna. W
razie watpliwosci nalezy uzyska¢ opini¢ akustyka.

4  Puszki w Scianach osadza¢ na takiej glebokosci, aby po otynkowaniu §ciany gérna krawedz puszki
byla zréwnana z tynkiem.

5 W S$cianach i stropach z betonu licowego stosowaé osprzet przystosowany do instalowania w
betonie wylewanym, firmy KAISER lub réwnowazny. Puszki nalezy mocowal tak, aby
wykluczone bylo ich przesuwanie si¢, albo przekrecanie. Przy mocowaniu nalezy zwréci¢ uwage,
aby punkt mocowania do deskowania zostal nastepnie przykryty przez dekiel (pokrywke) puszki
aparatowej.

6 W pomieszczeniach z okladzing z plytek S$ciennych wszystkie elementy instalacji nalezy
lokalizowa¢ zgodnie ze wskazaniami okreslonymi w projekcie architektonicznym lub projekcie
wnetrz w Scistej wspotpracy z uktadajacym plytki.

7 W miejscach potaczen i rozgalezien zyly przewoddw nie powinny by¢ naprezane mechanicznie.

5.13 Proby, pomiary i badania odbiorcze
5.13.1 Pomiar toréow transmisyjnych sieci strukturalnej

Swiadczenie obejmuje przygotowanie przyrzadu pomiarowego, zestawienie i podlaczenie
przyrzadu do punktu pomiarowego, kalibrowanie przyrzadu pomiarowego, nawigzanie tacznosci z
pomocnikiem, sprawdzenie oznaczenia punktu pomiarowego, potwierdzenie prawidtowosci
podiaczenia, wykonanie i rejestracja pomiaru wraz ze sprawdzeniem oraz przygotowanie raportu z
testowania okablowania.

5.13.2 Praca probna i testowanie systemow alarmowych

Swiadczenie obejmuje ciagly proces sprawdzenia i testowania w okre§lonym czasie urzadzen i
catego systemu obejmujacy nadzor i kontrole transmisji danych i zasilania urzadzen, nadz6r i kontrole
pracy wszystkich urzadzen i elementéw wchodzacych w sktad systemu, nadzér i kontrole pracy
centrali alarmowej badz urzadzenia sterujacego, obrazowanie wynikéw pracy prdébnej ( wydruk lub
zapis na no$niku magnetycznym), diagnoze i poréwnanie wynikow z zatozeniami funkcjonalno —
uzytkowymi zawartymi w dokumentacji technicznej, korekt¢ btedéw programowych, wymiang
elementoéw parametrycznie niestabilnych lub uszkodzonych, stwierdzenie stanu ustabilizowania sig¢
wszystkich wymaganych parametréw urzadzen, doprowadzenie systemu do pelnego rozruchu oraz
potwierdzenie zakonczenia pracy probnej systemu wpisem do odpowiedniej dokumentacji.
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5.13.3 Uruchomienie systemu CCTV

Swiadczenie obejmuje uruchomienie transmisji sygnatéw zasilajacych i danych do
poszczegblnych urzadzef, uruchomienie i sprawdzenie poprawnosci dzialania poszczegdlnych
urzadzen i elementéw systemu, préby dziatania urzadzenia pod wzgledem mechanicznym, pod
wzgledem spetniania parametréw elektrycznych i transmisyjnych, w tym pomiar sygnatéw i ich
korekta.
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6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT
BUDOWLANYCH

6.1 Harmonogram i wymagania ogoélne

1  Wykonawca bedzie w pelni odpowiadat za wykonanie wszystkich testOw wymaganych przez
normy i przepisy budowlane, lokalnych gestoréw mediéw, Sanepidu, Panstwowej Inspekcji Pracy
i Panstwowej Strazy Pozarnej oraz ponadto zgodnych z tzw. ,,dobra praktyka budowlang”.

2 Przy robotach teletechnicznych nalezy przed zasadniczymi odbiorami stosowa¢ réwniez odbiory
dodatkowe, miedzyoperacyjne i cze$ciowe, ktérych gtéwnym celem jest osiagniecie wysokiej
jakosci robot.

3 Wykonawca powinien przedstawi¢ Inwestorowi harmonogram planowanych testéw i odbioréw
oraz uzyska¢ jego akceptacje. W harmonogramie nalezy zaznaczy¢ wszystkie testy i odbiory, przy
ktérych przeprowadzeniu wymagana jest obecno$¢ Inwestora. Dodatkowo powinien on
powiadomi¢ pisemnie Inwestora z 5 dniowym wyprzedzeniem o planowanym terminie wykonania
testow.

4 Wszystkie testy i sprawdzenia powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace stosowna wiedzg i
wazne uprawnienia techniczne.

5 Wszystkie testy oraz odbiory zostang przeprowadzone w obecnosci Wykonawcy i1 przez niego
poswiadczone.

6 Wykonawca powinien powiadomi¢ Inwestora z uzgodnionym uprzednio wyprzedzeniem o
planowanym zakonczeniu robdt ulegajacych zakryciu, planowanych testach itp., tak, aby
umozliwi¢ Inwestorowi uczestnictwo w procedurze odbiorowe;j.

7 Wykonawca zapewni swobodny dostep do swoich maszyn i urzadzen oraz udzieli Inwestorowi
pomocy przy dokonywaniu kontroli.

8 Koszty testow przeprowadzonych poza terenem budowy oraz koszty zwigzane z obecnos$cig
przedstawiciela Inwestora w czasie tych testoéw poniesie w cato$ci Wykonawca.

9 Inspekcje na placu budowy lub kontrole robdt nie beda zwalnia¢ Wykonawcy z jakiejkolwiek
odpowiedzialnosci za wykorzystanie wadliwych materiatéw lub btedne wykonanie prac oraz z
obowigzku wymiany wadliwych materiatéw oraz naprawy btednie wykonanych prac.

10 Brak uczestnictwa Inwestora w trakcie wykonywania testow, w procedurach odbiorowych itp. nie
ogranicza jego praw do pézniejszego odrzucenia robét, jezeli zostang one uznane za
nieprawidlowo wykonane.

11 Obowiazkiem Wykonawcy bedzie pokrycie wszelkich kosztéw spowodowanych negatywnymi
wynikami testow, w tym kosztow poniesionych przez Inwestora.

6.2 Uznanie przez strone trzecia

Na etapie przygotowywania dokumentacji projektowej Inwestor nie wskazal koniecznosci
uznania przez strong trzecig.

Jesli instalacja w dalszej fazie budowy, zgodnie z zyczeniem Inwestora, bgdzie wymagaé
uznania przez stron¢ trzecig, np. towarzystwo ubezpieczeniowe, to jednostka uznajgca jest
zobowigzana do przekazania wymagah co do sposobu wykonania instalacji i poinformowania
Wykonawcy o etapach, na ktérych bedzie wymagane przeprowadzenie kontroli i préb. Szczegdlng
uwage nalezy zwr6ci¢ na badania i proby, ktére z okreSlonych wzgleddw nie moga by¢
przeprowadzone na wykonanej juz catkowicie instalacji. Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy
poinformowanie jednostki dopuszczajacej o osiagnieciu kazdego z tych etapow.

6.3 Dokumentacja odbiorowa

1 Dokumenty odbiorowe powinny by¢ wydane w terminie nie diuzszym niz 10 dni od dnia
przedstawienia rob6t do odbioru czy testu.

2 Wykonawca powinien, chyba zZe uzgodniono inaczej, przedstawi¢ trzy kopie dokumentow
odbiorowych.

36|Strona



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

3 Dokumenty odbiorowe powinny zawiera¢ co najmniej nast¢pujace informacje: identyfikator; date
testu;

4 numery urzadzen pomiarowych; numer porzadkowy testu; numer referencyjny metody badan;

imi¢ i nazwisko, podpis i numer uprawnien osoby wykonujacej pomiary; certyfikaty urzadzen

pomiarowych; podstawe prawna wykonywanych pomiaréw.

6 Dokumentacja odbiorowa powinna zawiera¢ co najmniej nastgpujace elementy: wypelnione
protokoly pomiaréw; liste przeprowadzonych testéw; rysunki i schematy z naniesionymi
wynikami; liste urzagdzen pomiarowych z waznymi certyfikatami.

9}

6.4 Odbiory miedzyoperacyjne

1 Odbiér miedzyoperacyjny jest to odbidr zakonczonego etapu robdt majacego istotny wptyw na
prawidtowe wykonanie dalszych robét.

2 Odbioru migdzyoperacyjnego dokonuje kierownik robé6t przy udziale majstrow i brygadzistow,
ktérzy uczestniczyli w wykonawstwie danego rodzaju robdt oraz ewentualnie przedstawiciel
Zamawiajacego lub Inwestora i inne osoby, ktérych udziat w komisji odbiorczej jest celowy.

3 Z kazdego dokonanego odbioru powinien by¢ sporzadzony protokét podpisany przez wszystkich
cztonkéw komisji, zawierajacy ocen¢ wykonanych robdt i ewentualne zalecenia, ktére powinny
by¢ wykonane przed podj¢ciem dalszych prac.

4 Wyniki dokonanego odbioru migdzyoperacyjnego powinny by¢ wpisane do dziennika budowy.

5 Odbiorowi migdzyoperacyjnemu podlegaja w szczegdlnosci:

» ustawienie szaf i central telekomunikacyjnych;
» osadzone konstrukcje wsporcze pod kable, drabinki, korytka i aparaty;
o ulozone rury, listwy i korytka przed wciggnigciem przewodow.

6.5 Odbiory czesciowe

Odbiorem czesciowym moze by¢ objeta cze$¢ obiektu lub instalacji stanowiaca etapowa catosé
jak réwniez elementy obiektu przewidziane do zakrycia w celu sprawdzenia jako$ci wykonania robdt
oraz dokonania ich obmiaru.

Odbiér tych robét powinien by¢ przeprowadzony komisyjnie w obecno$ci przedstawiciela
Zamawiajacego.

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, bez koniecznosci hamowania ogélnego postepu robot.

7. dokonanego odbioru nalezy spisa¢ protokdt, w ktérym powinny by¢ wymienione ewentualne
wykryte wady (usterki) oraz okreslone terminy ich usunig¢cia.

Odbiorowi czgSciowymi podlegaja w szczegdlnosci:
kanalizacja kablowa. Sprawdzeniu podlegaja:
« rowy i wykopy;
» rury ulozone w rowach, przed zasypaniem;
e studnie kablowe;
linie kablowe w kanatach i na drabinkach. Sprawdzi¢ nalezy, czy:
» ulozone kable zostaty prawidlowo oznaczone;
» kable zostaty utozone prawidlowo na pétkach i drabinkach i nie krzyzujg si¢;
» zabezpieczono kanaty przed dostaniem si¢ wody, pytu i brudu;
» spadki dna kanatéw sg prawidlowe, a kanaty nalezycie odwodniono.
instalacje podtynkowe w rurach przed tynkowaniem, przy czym nalezy sprawdzi¢:
» czy nie ma widocznych wgniecen, peknie¢ lub zataman na rurach i puszkach;
o prawidlowos¢ przebiegu trasy rur, Srednic i rodzaju;
» prawidlowos$¢ zamocowania i faczenia rur i puszek;
» prawidlowos¢ wygiecia tukow;
o poprawno$¢ zabezpieczenia rur przed mozliwo$cig zbierania si¢ w nich wody;
» poprawno$¢ zabezpieczenia rur przy przejsSciu przez Sciany i stropy.
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6.6 Proby montazowe i pomiary sprawdzajace

Po zakonczeniu montazu instalacji, a przed zgloszeniem do odbioru kofncowego nalezy
przeprowadzi¢ proby montazowe ,obejmujace badania i pomiary sprawdzajace. Sprawdzanie powinno
by¢ wykonane przez osobe wykwalifikowana i kompetentng w zakresie sprawdzania. W czasie
sprawdzania i wykonywania préb nalezy zastosowal S$rodki ostrozno$ci w celu zapewnienia
bezpieczenstwa osob 1 uniknigcia uszkodzen mienia i zainstalowanego wyposazenia. Z préb
montazowych nalezy sporzadzi¢ protokoty.

Przed przystgpieniem do préb i po odlaczeniu zasilania instalacji nalezy przeprowadzié¢
ogledziny, ktére maja na celu potwierdzenie, ze zainstalowane na stale urzadzenia elektryczne
spetniaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa podane w odpowiednich normach wyrobu, zostaty
prawidlowo dobrane i zainstalowane oraz nie maja widocznych uszkodzen wptywajacych na
pogorszenie bezpieczenstwa. W szczegd6lnosci sprawdzic¢ nalezy:

» obecnos¢ przegréd ogniowych i innych Srodkéw zapobiegajacych rozprzestrzenianiu si¢
pozaru;

o obecnos¢ srodkéw ochrony przed skutkami dziatania ciepta;

o dobor i nastawienie urzadzen zabezpieczajacych i sygnalizacyjnych;

» istnienie i prawidlowe umieszczenie odpowiednich urzadzen odtaczajacych;

o dobdr urzadzen i srodkéw ochrony w zalezno$ci od wplywdéw zewnetrznych;

» oznaczenia przewodow;

» umieszczenie schematdéw, tablic ostrzegawczych 1 informacyjnych;

» oznaczenia obwoddéw, zabezpieczen, tacznikdw, zaciskow itp.;

o ciaglo$¢ przewodoéw i ekrandw;

» wystepowanie zwar¢, przebi¢ i napie¢ indukowanych;

e polaryzacj¢ przewodow;

e poprawno$¢ potaczen przewodow;

» dostep do urzadzen, umozliwiajacy wygodna ich obstuge, identyfikacje i konserwacje.

W celu wykazania zgodnosci zainstalowanego systemu okablowania strukturalnego z kategoria
6 nalezy wykona¢ pomiary dynamiczne parametrow takich, jak:
« mapg¢ potaczen
o dlugo$¢ potaczen
o wspdiczynnik i opdznienie propagacji
o tlumienie

« NEXT

« PSNEXT

« ELFEXT

» PSELFEXT
« ACR

« PSACR

« RL

Gdy wynik ktdrejkolwiek proby jest niezgodny z wymaganiami, to prébe te i proby
poprzedzajace, o ile moga mie¢ one wplyw na wyniki, nalezy powtérzy¢ po stwierdzeniu i usunig¢ciu
przyczyny niezgodnosci.

6.7 Regulacja i rozruch instalacji

Wstepna regulacja powinna by¢ wykonana przed rozpoczgciem ustawiania urzadzen
odbiorczych. Po zainstalowaniu wszystkich instalacji i systeméw, urzadzenia i podzespoty powinny
by¢ wyregulowane w sposob zapewniajacy ich prawidlowe dziatanie zaréwno w czasie godzin
szczytu, jak 1 poza nim, efektywnos$¢ 1 zgodno$¢ z obowigzujacymi regulacjami prawnymi. Catos¢
ostatecznych ustawien powinna by¢ zaznaczona i udokumentowana.

Obowigzkiem Wykonawcy jest zapewnienie niezbednej obstugi na placu budowy w trakcie
taczenia zainstalowanych, wspétpracujacych ze sobg systemow.
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6.8 Szkolenie

Obowigzkiem Wykonawcy jest zaznaczenie w harmonogramie testOw i odbioréw termindéw

szkolen dla Inwestora w zakresie obstugi instalacji i systeméw. Ponadto Wykonawca powinien

oficjalnie zaprosi¢ Inwestora na szkolenia z 20 dniowym wyprzedzeniem. Do zaproszenia

powinien by¢ dotaczony program szkolenia.

Wykonawca zapewni szkolenie personelu eksploatacyjnego. Osoby te muszg by¢ przeszkolone w

zakresie uzytkowania i parametryzacji systemu, jak réwniez w zakresie wlasciwej konserwacji

sprzetu.

Szkolenie na miejscu, na zainstalowanym sprzg¢cie, powinno wynosi¢ co najmniej 2/3

przewidzianego szkolenia. Koszty transportu personelu prowadzacego szkolenie powinny by¢

wliczone do ceny.

Do dokumentéw eksploatacyjnych zostang dotaczone komentarze i ilustracje z ¢wiczeniami

praktycznymi, zawierajace:

o opis obslugi aparatury i sterowania instalacjami;

o ostrzezenie w zakresie zachowania szczegdlnych §rodkéw ostroznos$ci w czasie uzytkowania;

» biezace operacje konserwacyjne;

» symulacja przypadkéw, analiza wypadkéw, prawdopodobne przyczyny i mozliwe Srodki
zaradcze.

Po skonczonym szkoleniu Wykonawca zobowigzany jest do przekazania Inwestorowi instrukcji

obstugi, konserwacji i napraw zawierajacych, co najmniej nastepujace informacje:

» pelny opis techniczny systemu;

» rysunki schematyczne uwidaczniajace gléwne elementy urzadzen i wyposazenia;

o szczeg6towe rysunki i instrukcje dostarczone przez producenta;

» instrukcja uruchomienia, eksploatacji i wytaczenia;

o procedury przelaczen sezonowych;

» procedury identyfikacji btedow, reakcji w przypadku awarii oraz likwidacji awarii;

o procedury wylagczenia awaryjnego;

» instrukcje konserwacji okre$lajace szczegétowe zalecenia odno$nie okresowych prac
konserwacyjnych

» zawierajace ich wymagang czgstotliwo$¢, procedury higieny i bezpieczenstwa pracy, metody

» konserwacji i czyszczenia;

o lista standardowych materialéw eksploatacyjnych;

» lista zalecanych cze$ci zamiennych, ktére powinny by¢ przechowywane przez Uzytkownika.

W okresie gwarancyjnym i rgkojmi Wykonawca powinien, na zadanie Inwestora, powtdrzy¢

szkolenia bez zadania dodatkowej zaptaty.

6.9 Dokumentacja powykonawcza

Techniczng dokumentacje¢ powykonawczg stanowi:

» zaktualizowany - po wykonaniu robét - projekt techniczny, uzupetniony niezbednymi nowymi
i dodatkowymi rysunkami;

» specyfikacje techniczne;

o dokumentacja odbiorowa;

o komplet certyfikatéw zgodno$ci, $wiadectw jako$ci oraz kart gwarancyjnych materiatéw,
maszyn,

o urzadzen i aparatow dostarczonych przez Wykonawce robot wraz ze wskazaniem
producentéw,

o dostawcow i lokalnych stuzb naprawczych;

» instrukcje eksploatacji wykonanej instalacji i zainstalowanych urzadzef, o ile urzadzenia te
odbiegaja parametrami technicznymi i sposobem uzytkowania od urzadzen powszechnie
stosowanych;

» potwierdzenie zwrotu 1 rozliczenia materiatéw zdemontowanych w przypadku przebudowy
lub remontu;

» oS$wiadczenie pisemne Wykonawcy stwierdzajagce wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacja
techniczng i obowiazujacymi przepisami;
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» protokoét przeszkolenia personelu obstugi;
o wykaz dodatkowych urzadzen wzglednie czeSci zamiennych przekazywanych
Uzytkownikowi.

Prawna dokumentacja powykonawcza powinna obejmowac:
o zaktualizowane dokumenty prawne wlacznie z tymi, ktére powstaly w czasie trwania
wykonawstwa;
e dziennik budowy;
« protokoty ewentualnych odbioréw czegsciowych;
» korespondencje majacg istotne znaczenie dla prac komisji odbioru koncowego;
» inne dokumenty w zakresie zaleznym od charakteru i specjalnosci roboét.

Skreslenia, poprawki, uzupetnienia i adnotacje wprowadzone na odbitkach opracowan
projektowych powinny by¢ wykonane trwatg technika graficzna, oméwione oraz podpisane przez
osobe dokonujacg zapisow wraz z datg ich dokonania.

Dokumentacja powykonawcza sieci strukturalnej powinna by¢ wykonana zgodnie z
wymaganiami Producenta systemu i zawiera¢ powinna, co najmniej:

e Opis zastosowanego rozwigzania;

» rysunki wykonanej instalacji i schematy instalacyjne;

o opis i schematy punktéw rozdzielczych;

» okreslenie sposobu oznaczen zastosowanych do opisu elementéw systemu;
» zestawienie iloSciowe uzytych elementdw;

» wyniki testéw okablowania.
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7.

1

2

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

1 Przedmiar robot

Oferenci powinni doktadnie przestudiowa¢ catos¢ dokumentacji przetargowej, aby wykonac swoje
oferty bedac w petni §wiadomym calej odpowiedzialnosci.

Informacje iloSciowe zawarte w zestawieniach materialowych w przedmiarze robdt i opisie
technicznym nie zwalniaja Wykonawcy od obowiazku wykonania wlasnych zestawien
ilosciowych, ktére postuza do wyceny ofertowe;.

Wymagana jest wycena kazdej pozycji przedmiaru rob6t z wyjatkiem opisanych jako ,,poza
dostawg” lub ,,poza instalacjg”.

Ceny i warto$¢ wstawiane do przedmiaru robdt powinny by¢ warto$ciami globalnymi dla robét
opisanych w tych pozycjach, wiaczajac koszty i wydatki konieczne dla wykonania opisanych
rob6t razem z wszelkimi robotami tymczasowymi, pracami towarzyszacymi i instalacjami, ktére
moga okaza¢ si¢ niezbgdne oraz zawiera¢ wszelkie ogélne ryzyko, obcigzenia i obowiazki
przedstawione lub zawarte w dokumentach, na ktdrych oparty jest przetarg.

Naktady robocizny, oprécz czynnosci podstawowych, musza uwzglednia¢ réwniez nastepujace
roboty i1 czynno$ci:

» zapoznanie si¢ z dokumentacjag techniczna;

o transport sprzetu, materiatdw, wyroboéw i narzedzi z miejsca skltadowania na miejsce
wbudowania;

» kontrolg stanu i jako$ci materiatow;

e przemieszczenie sprzgtu w obrebie stanowiska roboczego;

» montaz, demontaz i przestawiania rusztowan dla prac wykonywanych na wysokosci do 4m;

» wykonywanie czynno$ci pomocniczych;

» obsluge sprzetu nie posiadajacego obstugi etatowej;

» czas na odpoczynek i inne uzasadnione przerwy w pracy;

e utrzymanie porzadku w miejscu pracy;

o przygotowanie i likwidacj¢ stanowiska pracy;

e przejScie na nastgpne stanowisko pracy;

» usuwanie wad 1 usterek zawinionych przez Wykonawce;

o udziat w przeprowadzaniu wewnetrznego obmiaru i odbioru robét.

Naktady zuzycia materialdw Wykonawca okresli na podstawie wtasnego doswiadczenia lub
aktualnego Katalogu Jednostkowych Norm Zuzycia Materiatéw Budowlanych uwzgledniajac
instrukcje montazowe i wymagania okreslone w dokumentacji projektowej Obejmuja one: ilosci
materiatéw wynikajace z faktycznego zuzycia w trakcie wykonywania okreslonych elementéw lub
rob6t; nieuniknione ubytki i odpady zwiazane z procesem technologicznym oraz powstale w
transporcie; materiaty pomocnicze.

Przyjete naktady pracy sprzetu muszg uwzglednia¢ zastosowanie petnosprawnego sprzgtu i
maszyn oraz Srodkéw transportu, wlasciwych dla danego rodzaju robdt, a takze wymogoéw
wynikajacych z racjonalnego ich wykorzystania na budowie. Naklady pracy sprzgtu musza
uwzgledniaé: czas efektywnej pracy; postoje spowodowane procesem technologicznym oraz
wynikajace z przestawiania sprzetu; przerwy wywotane warunkami atmosferycznymi, w czasie
ktérych, z uwagi na bezpieczenstwo, przepisy zabraniaja pracy maszyn.

Zaktada sie, ze koszty organizacyjne, ogdlne, zysk i upusty dla wszystkich zobowigzan sg réwno
roztozone na wszystkie ceny jednostkowe.

Nie uwzglednia si¢ zadnych strat materialéw albo ich iloSci w czasie ich transportu.

10 Zastosowane jednostki obliczeniowe s3 takie same jak okreSlone i1 dopuszczone w

Miedzynarodowym Systemie (SI).
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7.2 Ogoélne zasady obmiaru robét

1

Obmiar robdt bedzie okreslat faktyczny zakres wykonanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, w jednostkach okres§lonych w wycenionym
przedmiarze robot.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajacego o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru. Zamawiajacy bedzie powiadomiony co najmniej 3 dni
przed zamierzonym terminem dokonania obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w iloSciach podanych w przedmiarze robdt nie zwalnia
Wykonawcy z obowiazku ukonczenia wszystkich robét.

7.3 Zasady okreslania ilo$ci robo6t i materiatow

1

2

Obmiaru robét dokonuje si¢ z natury w jednostkach okreslonych w poszczegdlnych pozycjach
przedmiaru robdt.

ile nie zostato to wyraznie i doktadnie okreslone w dokumentacji przetargowej, mierzone powinny
by¢ tylko roboty stale. Roboty winny by¢ mierzone netto do wymiaréw pokazanych na rysunkach,
badz poleconych na piSmie przez Zamawiajacego, o ile nie zostalo to w kontrakcie wyraznie
opisane, bagdz zalecone inaczej.

Dtugosci 1 odleglosci pomiedzy okreslonymi punktami skrajnymi bgda obmierzane poziomo
wzdluz linii osiowej, szerokos$ci — po prostej prostopadiej do elementu.

Jezeli specyfikacje techniczne wtasciwe dla danych robét nie podajg tego inaczej, to objetosci
beda wyliczane w m3 - jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekro;.

Ilo$ci, ktore majg by¢ obmierzane wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach.

7.4 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

1

2
3

Urzadzenia i sprzet pomiarowy do obmiaru robét beda dostarczone przez Wykonawce, a przed ich
uzyciem zaakceptowane przez Zamawiajacego.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy beda posiada¢ wazne §wiadectwa atestacji.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
technicznym przez caly okres realizacji robot.

7.5 Czas przeprowadzania obmiarow

1

Obmiar wykonywanych rob6t bedzie przeprowadzany z czgstotliwoscia wynikajacg z
harmonogramu robdt i ptatnosci lub w innym czasie uzgodnionym przez Wykonawce i
Zamawiajacego. W szczeg6lnosci: obmiary beda przeprowadzane przed czgSciowym lub
koncowym odbiorem robét, a takze w przypadku wystepowania dtuzszych przerw w prowadzeniu
rob6t i zmianie Wykonawcy; obmiar robdt zanikajacych bedzie przeprowadzany w czasie
wykonywania tych robét; obmiar robét ulegajacych zakryciu bedzie wykonywany przed ich
zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposéb
zrozumiaty i

jednoznaczny. Obmiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelniane
odpowiednimi

szkicami w formie uzgodnionej z Zamawiajacym.

7.6 Jednostki obmiaru

Jednostkami obmiaru wykonanych rob6t na podstawie dokumentacji projektowej, specyfikacji

technicznej i pomiaru w terenie sa:

m
m?2

- z doktadnoscig do 0,01 jednostki wykonanych robét
- z doktadnoscia do 0,01 jednostki wykonanych robét
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m3 - z doktadnoscia do 0,01 jednostki wykonanych robét

SZt. - z doktadnoscia do 1 jednostki wykonanych robdt

kpl - z doktadnosciag do 1 jednostki wykonanych robdt

t - z doktadnoscia do 0,001 jednostki wykonanych rob6t
kg - z doktadnoscia do 0,01 jednostki wykonanych robét

otw. -z doktadnoscia do 1 jednostki wykonanych robét
elem. -z doktadnoscia do 1 jednostki wykonanych robét
pomiar - z doktadnoscig do 1 jednostki wykonanych robét
odcinek- z doktadnoscia do 1 jednostki wykonanych robét
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8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1 Odbioér koncowy

1

2

10

11

12

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w zakresie ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Przed odbiorem instalacji, Zamawiajacy (Inwestor, Generalny Wykonawca), z udzialem
Uzytkownika, dokona kontroli wykonania prac. Do tego czasu Wykonawca musi zakonczy¢
uruchomienie instalacji, wykona¢ niezbedne proby 1 przygotowaé dokumentacje z
przeprowadzonych préb.

W przypadku instalacji mocno skomplikowanych, zaleca si¢, aby odbidr nastapil dopiero po
wstepnym okresie pracy, podczas ktérego nalezy obserwowac i rejestrowa¢ w ksigzce eksploatacji
stabilno$¢ instalacji w normalnych warunkach pracy.

Odbioru koncowego od Wykonawcy dokonuje przedstawiciel Zamawiajacego (Inwestora). Moze
on korzysta¢ z opinii komisji w tym celu powotanej, ztozonej z rzeczoznawcdow i przedstawicieli
Uzytkownika oraz kompetentnych organdw.

Przed przystapieniem do odbioru koncowego Wykonawca robdt zobowiazany jest do:

» przygotowania dokumentéw potrzebnych do nalezytej oceny wykonanych robét bedacych
przedmiotem

» odbioru ( patrz punkt ,,Dokumentacja powykonawcza”);

o zlozenia pisemnego wniosku o dokonanie odbioru;

» umozliwienia komisji odbioru zapoznania si¢ z w/w dokumentami i przedmiotem odbioru.
Wykonawca zobowiazuje si¢ do udzielenia niezb¢dnej pomocy w czasie prac komisji odbioru w
tym zapewnieniu wykwalifikowanego personelu, narzedzi i urzadzen pomiarowo-kontrolnych w
celu wykonania wszystkich dziatan i weryfikacji, ktére beda mogty by¢ od niego zazadane.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedlozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi.

W toku odbioru koncowego komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen dokonanych w trakcie
odbioréw robét zanikajacych i podlegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonywania robot
uzupelniajacych i rob6t poprawkowych.

Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy:

o sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonanych robét z umowa, dokumentacja projektowo -

kosztorysowa, warunkami technicznymi wykonania, normami i przepisami;

» dokona¢ préb i odbioru instalacji wlaczonej pod napiecie;

» sprawdzi¢ kompletno$¢ oraz jako$¢ wykonanych robét i funkcjonowanie urzadzen;

o sprawdzi¢ udokumentowanie jako$ci wykonanych robét (instalacji) odpowiednimi
protokotami préb montazowych oraz ewentualnymi protokolami z rozruchu
technologicznego, sprawdzajac przy tym réwniez wykonanie zalecen i ustalen zawartych
w protokotach préb i odbioréw czesciowych;

o sprawdzi¢, czy Wykonawca przekazal Inwestorowi wszystkie czgsci i urzadzenia
zamienne, do ktérych dostarczenia byt zobowigzany podpisanym kontraktem.

Z odbioru koncowego powinien by¢ spisany protokét podpisany przez upowaznionych
przedstawicieli Zamawiajacego i Wykonawcy oraz osoby biorace udziat w czynno$ciach odbioru.
Protokét powinien zawiera¢ ustalenia poczynione w trakcie odbioru, stwierdzone ewentualne
wady i usterki oraz uzgodnione terminy ich usunigcia.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonanych robét w poszczegélnych
elementach nieznacznie odbiega od jakos$ci wymaganej i nie ma to wickszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i na bezpieczenstwo ruchu, wéwczas komisja dokona odbioru, dokonujac
odpowiednich potracen, przyjmujac, iz wartos¢ wykonanych robét jest pomniejszona w stosunku
do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

W przypadku, gdy wyniki odbioru koncowego upowazniajg do przyjecia obiektu do eksploatacii,
protok6ét powinien zawiera¢ odnosne o$wiadczenie Zamawiajacego lub, w przypadku
przeciwnym, odmow¢ wraz z jej uzasadnieniem.
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8.2 Przekazanie do eksploatacji

1

Obiekt (instalacja) moze by¢ przejety do eksploatacji (w posiadanie) po przekazaniu catosci rob6t
wykonanych na obiekcie po odbiorze koncowym i stwierdzeniu usuni¢cia wad i usterek oraz
wykonania zalecen.

Z chwilg przekazania instalacji Zamawiajacemu (Uzytkownikowi), odpowiedzialno$¢ za
poprawna jej prace bedzie spoczywata na Uzytkowniku (Wtascicielu) instalacji. W ramach tej
odpowiedzialno$ci lezy zagwarantowanie wlasciwej konserwacji i obstugi techniczne;j.
Przekazanie obiektu do eksploatacji Zamawiajagcemu (Uzytkownikowi) nie zwalnia Wykonawcy
od usunigcia ewentualnych wad 1 usterek zgloszonych przez Uzytkownika w okresie trwania
rekojmi tj. w okresie gwarancyjnym.

8.3 Pomoc techniczna i serwis

Wszyscy Producenci urzadzen muszg zagwarantowaé serwis oraz dostawe czesci zamiennych na
terenie Polski.

Pomoc techniczna zostanie zapewniona w okresie 1 miesigca po odbiorze instalacji. Pomoc ta
moze by¢ realizowana poprzez: wezwanie telefoniczne, pod warunkiem, ze interwencja nastapi w
okresie maks. 1/2 dnia; stala obecno$¢ wykwalifikowanego personelu, petnigcego dyzur na
miejscu.

Maksymalny czas reakcji serwisu do podjgcia dziatan w celu usunigcia awarii i uszkodzen w
ramach gwarancji - do 8 godzin.

Wykonawca dostarczy komplet wszystkich narzedzi specjalistycznych niezbednych do montazu,
testowania, pracy, konserwacji oraz demontazu urzadzen dostarczonych. Narzedzia nie beda
uzywane przez Wykonawce podczas montazu urzadzen.

Wykonawca zarekomenduje czgsci zamienne, ktére w jego opinii powinny by¢ przechowywane
przez Uzytkownika, w celu pokrycia: pierwszych dwoch lat eksploatacji dostarczonego
wyposazenia; dlugookresowej eksploatacji.

8.4 Re¢kojmia i gwarancje

1

2

TN

Wykonawca zapewni gwarancje wlasciwego funkcjonowania urzadzen, ktére dostarczyl i
zainstalowat, biorac pod uwage warunki fizyczne i klimatyczne miejsca.
Wszystkie dostarczone urzadzenia bgda nowe i beda posiada¢ gwarancje. Gwarancja ta bedzie
obejmowaé wszystkie wady, zaréwno zauwazalne, jak i ukryte, zastosowanych materiatéw, oraz
wszystkie wady konstrukcji lub wykonawstwa jak 1 dobrego funkcjonowania instalacji, zaréwno
jako catosci jak i poszczegdlnych czeéci sktadowych.
Kazda gwarancja powinna by¢ sporzadzona na pi§mie i powinna okres$la¢, co najmnie;j:

» instytucj¢ odpowiedzialng za wypelnienie warunkéw gwarancji;

« date rozpoczecia obowigzywania gwarancji;

» termin obowigzywania gwarancji;

» zakres odpowiedzialnoSci objetej gwarancja.
W miare mozliwosci, wszystkie gwarancje powinny obowigzywac od tej samej daty.
Wszystkie gwarancje producentéw powinny by¢ wazne przynajmniej przez 12 miesigcy po
skonczeniu prac wykonawczych. W tym celu Wykonawca podejmie niezbgdne kroki, aby uzyskac
ewentualne przedtuzenie gwarancji od swoich dostawcéw. Jesli producent sprzetu wydaje dluzsza
gwarancje niz Wykonawca to gwarancja producenta jest brana pod uwagg.
Calos$¢ wykonanego okablowania strukturalnego, 1acznie z potaczeniami swiattowodowymi, musi
zosta¢ objeta co najmniej 25-letnia gwarancja udzielang przez Certyfikowanego Instalatora i
reasekurowana dodatkowo przez Producenta systemu.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny na tych samych warunkach za wszelkie dostawy, ktére zleci
swoim podwykonawcom.
Wykonawca zobowiazuje si¢ do zastgpienia, naprawy lub wymiany, na wlasny koszt, wszystkich
czesci lub elementéw uznanych za wadliwe, podczas okresu gwarancji.
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9 Termin usuni¢gcia wad i1 usterek w ramach rgkojmi wyznacza Inwestor w porozumieniu z
Wykonawcg. W przypadku niedotrzymania przez Wykonawce robdt zobowigzan wynikajacych z
rekojmi Zamawiajacy ma prawo do stosowania kar umownych i odszkodowania.

10 Maja zastosowanie ogllne obowiazujace przepisy dotyczace r¢kojmi, kar umownych i
odszkodowan oraz ewentualne szczegétowe zapisy zawarte w umowie na wykonanie robot.

8.5 Odbior ostateczny

Odbioér ostateczny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem usterek
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad odbioru koncowego.
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9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

9.1 Sklad dokumentacji przetargowej

Dokumentacja przetargowa w zakresie instalacji teletechnicznych zawiera nastepujace
dokumenty: przedmiary robét; niniejsza ogdlna specyfikacja techniczna; opisy techniczne, obliczenia,
komplet planéw technicznych, rysunkéw i schematéw wraz ze wszystkimi wymaganymi opiniami i
uzgodnieniami.

9.2  Normy i przepisy

Wykonawca ma obowigzek zna¢ wszystkie ustawy i rozporzadzenia wiladz centralnych,
zarzadzenia wiladz lokalnych, inne przepisy, instrukcje oraz wytyczne, ktére w jakikolwiek sposéb sa
zwigzane z realizacjg rob6t lub moga wptywac na sposéb prowadzenia robot.

Przywotane normy (stosowa¢ w aktualnie obowiazujacej wersji):

System sygnalizacji pozarowe]

PKN-CEN/TS 54-14:2006 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 14: Wytyczne planowania,
projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji.

PN- EN 54-2:2002 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Cz¢$¢ 2. Centrale sygnalizacji pozarowe;j.
PN- EN 54-3:2002 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Czg$¢ 3. Pozarowe sygnalizatory akustyczne.
PN- EN 54-4:2001 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Czg$¢ 4. Zasilacze.

PN- EN 54-5:2003 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Cz¢$¢ 5. Czujki ciepla. Punktowe czujki
ciepta.

PN- EN 54-7:2004 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Czg$¢ 7. Czujki dymu. Czujki punktowe
dziatajace z wykorzystaniem $wiatta rozproszonego, §wiatla przechodzacego lub jonizacji.

PN- EN 54-11:2002 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 11. Reczne ostrzegacze pozarowe.

Systemy alarmowe

PN-E-08390-1:1996 - Systemy alarmowe. Terminologia.

PN-93/E-08390-12:1993 - Systemy alarmowe. Wymagania ogélne. Zasilacze. Parametry funkcjonalne
1 metody badan.

PN-93/E-08390-14:1993 Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Zasady stosowania

PN-EN 50130-4:2002 Systemy alarmowe. Cz¢$¢ 4. Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Norma

dla grup wyrobéw. Wymagania dotyczace odpornosci urzadzen systeméw

alarmowych, pozarowych, wtamaniowych i osobistych.

PN-EN 50130-5:2002 Systemy alarmowe. Cz¢$¢ 5. Proby srodowiskowe.

Systemy sygnalizacji wtamania

PN-93/E-08390/22:1993 Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Ogdélne wymagania

i badania czujek.

PN-93/E-08390/23:1993 Systemy alarmowe. Wlamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania
aktywnych czujek podczerwieni.

PN-93/E-08390/26:1993 Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania
pasywnych czujek podczerwieni

PN-E-08390-3:1998 Systemy alarmowe. Wiamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania
central.

PN-EN 50131-6:2000 Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wtamania. Cze$¢ 6. Zasilacze
PN-EN 50131-1:2002 Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wtamania. Cze¢$¢ 1. Wymagania
ogo0lne.
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Sie¢ strukturalna

EN 50173-1:2007 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Cze$¢ 1:
Wymagania ogélne

EN 50173-2:2007 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Cz¢$¢ 2: Budynki
biurowe;

Normy europejskie pomocnicze:

PN-EN 50174-1:2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czg$¢ 1- Specyfikacja i
zapewnienie jakosci;

PN-EN 50174-2:2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cz¢$¢ 2 - Planowanie 1
wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkéw;

PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cz¢$¢ 3 — Planowanie i
wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkéw;

PN-EN 50346:2004 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Badanie zainstalowanego
okablowania

PN-EN 50310:2007 Stosowanie potaczen wyrdwnawczych i uziemiajacych w budynkach z
zainstalowanym sprze¢tem informatycznym;

Systemy audiowizualne i konferencyjne

PN- EN 60065:2004 Elektroniczne urzadzenia foniczne, wizyjne 1 podobne. Wymagania
bezpieczenstwa.

Instalacje elektryczne

PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP).

PN-EN 61293:2000 Znakowanie urzadzen elektrycznych danymi znamionowymi dotyczacymi
zasilania elektrycznego.

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie 1 budowa

N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

PN-EN 50310 Stosowanie potaczen wyrdwnawczych i uziemiajacych w budynkach z zainstalowanym
sprz¢tem informatycznym

PN- EN 50086 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw

PN- EN 50086-1:2001 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Cze$¢ 1. Wymagania
ogllne.

PN- EN 50086-2-1:2001 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Czgs¢ 2-1.
Wymagania szczeg6towe dla systemow rur instalacyjnych sztywnych

PN- EN 50086-2-2:2002 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Cze$¢ 2-2.
Wymagania szczeg6towe dla systemow rur instalacyjnych gietkich

Instalacje teletechniczne

PN-EN 60950 - Bezpieczenstwo urzadzen techniki informatyczne;j.

Dokumenty normatywne (Wymagania, badania i kryteria oceny) CNBOP:
WBO/11/16/CNBOP:2003 - Wymagania, badania i kryteria oceny wskaznikéw zadziatania.
WBO/11/04/CNBOP:1998 - Wymagania, badania i kryteria oceny modutu linii boczne;j.
WBO/11/05/CNBOP:1999 - Wymagania, badania i kryteria oceny modutu wyjscia.
WBO/11/06/CNBOP:1999 - Wymagania, badania i kryteria oceny badan modutu wejscia.

Przywotane przepisy urzgdowe (stosowa¢ w aktualnie obowigzujacej wersji):

o Ustawa z dnia 7 lipca 1994r ,,Prawo budowlane” (z pdzniejszymi zmianami).
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» Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r ,,0 ochronie przeciwpozarowej” (z pdzniejszymi zmianami).

o Ustawa z 22 sierpnia 1997r ,,0 ochronie oséb i mienia” (z pdzniejszymi zmianami).

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (z pdzniejszymi
zmianami).

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 pazdziernika 2006r w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich
usytuowanie.

o Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia 2006r w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw.

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury dnia 11 sierpnia 2004r w sprawie deklarowania
zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym.

o Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 15 grudnia 2005r w sprawie zasadniczych
wymagan dla sprzetu elektrycznego.

» Rozporzadzenie Ministra Transportu i Budownictwa z dnia 27 grudnia 2005r w sprawie
dokonywania oceny zgodno$ci aparatury z zasadniczymi wymaganiami dotyczacymi
kompatybilnosci elektromagnetycznej oraz sposobu jej oznakowania.

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych.

o Dyrektywa Rady Wspdlnot Europejskich nr 73/23/EEC (z uwzglgdnieniem zmian
wprowadzonych dyrektywa nr 93/68/EEC) dotyczaca harmonizacji przepiséw prawnych
panstw cztonkowskich odnoszacych si¢ do sprzgtu elektrycznego przeznaczonego do uzytku
w pewnych granicach napigcia.

» Dyrektywa Rady Wspdlnot Europejskich nr 89/336/EEC (z uwzglednieniem zmian
wprowadzonych dyrektywami nr 91/263/EEC, 92/31/EEC i 93/68/EEC) w sprawie zblizenia
przepiséw prawnych panstw cztonkowskich dotyczacych kompatybilnosci
elektromagnetyczne;j.

W przypadku wprowadzenia nowych przepiséw i norm obowiazujacych przed data odbioru prac
Wykonaweca, przed dalszym kontynuowaniem prac poinformuje o tym fakcie Inwestora i przygotuje
kosztorys dotyczacy przystosowania instalacji do nowych przepiséw, o ile to przystosowanie ma
wplyw na cen¢ wykonania instalacji.

9.3 Dokumentacja techniczno — ruchowa

DTR poszczegélnych systeméw, urzadzen i elementéw systemu; zalecenia producentéw kabli i
karty katalogowe kabli.
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